Pinza pneumatica a 2, 3 e 4 dita di presa
ad apertura parallela

Series MHS

216, 820, 825, 832, 940, 850, 863, 880, 100, 8125




Design compaitto ed
ingombro ridotto in altezza

Introduzione della corsa lunga (MHSL?3).

Elevata ripetibilita: +0.01mm

Predisposizione per sensori ———
Grazie alle scanalature di montaggio situate sul corpo, & possibile :
installare un'ampia gamma di sensori allo stato solido. =~ = =T=T===="
Tale gamma comprende tipi con LED bicolore e resistenti allacqua. —

Centratura di montaggio facilitata il

La pinza e provvista di fori di perfezionamento L oo,

Montaggio possibile in due direzioni ----- '

Con fori filettati Con fori passanti

Meccanismo su piani inclinati

Il meccanismo a cuneo permette di ottenere un'elevata

forza di presa con ingombri ridotti.

Varianti della serie Diametro (mm)
(16 (20 (25 (32 (40 (50 (63 (80) 400 425
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.-S . .
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Ideale per presa di pezzi con diametri diversi.
Corsalunga MHSL3

Clﬁi?[é:;!b 0 (4 Altezza Pgso
16 O 43.5 80
20 6 (8 46 135
25 0 0 49 180
32 = 58 370
40 - 64 550
Presa di carichi di 50 O 77.5 930
diverso diametro 63 Te 0 89 1,550
80 T y 116 2,850
100 - 135 | 5,500
125 o 175 11,300

® La distanza di montaggio &
compatibile con il tipo standard.

Interno standard ( ) corsa/MHS3

Varianti della serie MHS3
. . . Diametro cilindro (mm)
Con soffietto di protezione MHSJ3 16 20 25 32 40 50 63 80

Con cuffia di protezione
Fori passanti | | |
||\~ S1=150 Con blocco centrale di spinta (tipo cilindro)
Con blocco centrale di spinta (tipo molla)
Passante con cuffia di protezione

(/| k=) [ FE T Con cuff di protezionelbloceo centrale di spinta (fpo ciindro)

Con cuffi di protezionelblocco centrale di spinta (tipo molla)

Con soffietto di protezione/espulsione

Nel modello MHSH3 con foro passante, il soffietto
di protezione e I'espulsore possono essere

modulati.
-y — Espulsore
Foro passante L]

Soffietto

MHSH3
— A molla

i H: |-

Espulsore \ .

Getto d'aria del pezzo Pneumatico
)

con il cilindro
-
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Pinza

a 2 dita
apertura
parallela

Serie MHS?2

216, 820, 825, 332, 940, 50, 63

Codici di ordinazione

Diametro cilindro

Numero dita

Diametro cilindro/ e

MHS 2 —20

— |

D —M9N

Tipo di sensore

l Numero di sensori

Nil 2 pz.

S 1 pz.

| Nil | Senzasensore (Anello magnetico incorporato) ]

16 | 16mm Caratteristiche dei sensori
20 | 20mm ' . _ Tension Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)*
25 25mm Tipo FunZ|_or|1e Conln;ssone LD | Uscita di carico Dizione comessione eltrica | 0.5 | 3 | 5 C?;%"l
. icanile
specale | - el cc ca |Pependcoare| In linea (Ni) |(L) [(@ i
. S 3 il MONV| MoN | @ [ @ | —
Funzione e S (NPN) 5V,
[D [Doppio effetio S _ 3 fil 12v MOPV| MOP | @ | @ | — | .
® Grommet| si | PNP) [ogy| | Rele,
o PLC
® MOBV| M9B | @ | @ | —
8 Resistente 2 fili 12v
< allacqua — |MO9BA| — | @ | O
9 bicolore)
* Lunghezza cavi: 0.5m — (Esempio) M9B
3m ... L (Esempio) M9BL
5m......... Z (Esempio) M9BZ
D-M9BA solo é disponibile come "L".
= | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
. - Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Diametro cilindro Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 6-15
Numero di sensori
Numero dita g" 12522'
'
Diametro cilindro/ e | Tl.lpo‘ dsl sensoreA ; — 7]
2 Z2mm Ni e.nza .Sensore ( rﬁe o magne! |?0 incorporato)
40 | 40mm Caratteristiche dei sensori
50 | 50mm Tino |Funzione |Comessione| LED | Uscita |Tensione di carico] Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)” | Carico
63 63mm p speciale | elettrica cc ca | In linea|Perpendicolare0.5 (Nil)| 3 (L) | 5 (Z)|applicabile
S 3fili (NPN) 5V 12V Y60A [Y50A | @ | @ | O [Circuiti
S — 3 (PNP) ' Y7PV | Y7P e |® | O IC
% 2 fili 12V Y6B |Y5B | @ [ ] @) —
Funzione e @ |Indicazione | 3fili(NPN) YINWV|YINW | @ | @ | O |circuiti| Rele,
© |diagnostica| Grommet | Si - 24V [5V,12v| —
ID | Doppio effetto s | 31 (PNP) Y?PW|Y?PW | @ (@ [ O | IC |PLC
) = b'C(_)'Ofe) 3 Y/BWV|YBW | @ | @ [©)
S|mb?lo B B % Resistente 2 fili 12v _lvieal— e |0 | —
(2] bicolore)
* Lunghezza cavi: 0.5m ........ — (Esempio) Y59B

|

3m...

.L (Esempio) Y59BL
Z (Esempio) Y59BZ
D-Y7BA solo é disponibile como "L".

# | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 6-15
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Pinza pneumatica a due dita Serie MHS2

Modelli e dati tecnici

Modello MHS2-16D [MHS2-20D [MHS2-25D |MHS2-32D |MHS2-40D |MHS2-50D | MHS2-63D
Diametro cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 0.2+0.6 ‘ 0.1+0.6
Temperatura d'esercizio °C -10+60
Ripetibilita +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Forza di presa effettiVa |52 dioma 21 37 63 111 177 280 502
N alla pressione di Forzald]
0.5MPa presa esterna 23 42 71 123 195 306 537
Corsa di apertura/ chiusura (sui due lati) mm 4 4 6 8 8 12 16
Peso g 58 96 134 265 345 515 952
Nota) | valori per 816 + @25 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 32 + g63 con il punto di presa L = 30mm.
Vedi la "Forza di presa effettiva” p. 5-162 e 5-163
Costruzione
Chiuso Aperto
o @ @ @ ff
/1 r———
| LN | —— ¥
|
[ U AN/) | \ I l J I
N
\ \l\ | /l/
' R ' I B
® ;5 g é 1
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica
2 Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 | Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 10 | Guarnizione pistone NBR
4 Dito Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 11 | Guarnizione stelo NBR
5 Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 Piastra inferiore Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 Vite di fissaggio Acciaio inox
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit
Contenuto
MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D MHS2-32D MHS2-40D MHS2-50D MHS2-63D
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS Lkigoﬂpf;d:igomponeml

* | set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e puo essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.
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Serie MHS2

Punto di presa

« La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri delle

forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici delle

effettive forze di presa.

* Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori indicati,
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose per vita del

componente.

Forza di presa effettiva

Punto di presa

Presa esterna

Punto di presa

ettt -

Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

« Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da entrambe le dita in contatto con

il carico da movimentare.
/%\
+
Kéy

Presa esterna

F

F

Presainterna

Forza di presa esterna

Forza di presainterna

MHS2-16D
30 ]

T T
\Z‘re\ssilone 0.6MPal
T T
e
i 20 —
0 — 0.4MPa
0] —
g —
S ——1__ | 03MPa
N 10 :
2 | | o2MPa
T —
0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm
60 i i
~ Pressione 0.6MPa—|
=z ~—
« 40 0.5MPa
0 I~
o —
= 0.4MPa — 1|
© —
N 20 I 0.3MPa
o "\
18 pa—
————— 0.2MPa
0 10 20 30 40
Punto di presa L mm
100
\
80 Pressione 0.6MP3
p=4 ~
g 60 T~ oswea
o —
[o%
5 T T—~—_ 04vPa
©
N 40
5 —_[0.3MPa
—1 [ 02MPa
20
0 10 20 30 40
Punto di presa L mm

MHS2-16D
30 \ Pressione 0.6MPa| |
> E— 0.5MPa
iy
e ~~——_ 0.4MPa
5 —
g T 0.3MPa
5 I
+ 10 — 0.2MPa
———
0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm

MHS2-20D
60 ! !
wressionelo.GMPa
z I
© ~__o05mPa
n I~ .
040 ~—| |
o
= ~_04MPa
@
Lgl- \\ 0.3MPa
20
\\\ 0.2MPa
0 10 20 30 40

Punto di presa L mm

MHS2-25D
100 ! !
\Pressione 0.6MPa/
i 80 I
g ~ \O.SMPa
260
5 %MPa
© — I
540 B 0.3MPa—
('R
———1 | o02MPa
20
0 10 20 30 40

Punto di presa L mm
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Pinza pneumatica a due dita Serie MHS2

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza Forza di presa esterna Forza di presainterna
di presa espressa da entrambe le dita in
contatto con il carico da movimentare. MHS2-32D MHS2-32D
150 —— ! T T T
———_Pressione 0.6MP. 150 ™. _ pressione 0.6MPal
~_
120 0.5MPa
~ \&SMra 120 ~—~— |
© [ —~—
g 90 — 0.4MPa___|| g % ———04MPa
S S |
5 ] 5 .3MP:
5 ————joamea s I
N 60 i N 60
8 0.2MPa g — 0.2MPa
F 30 0.IMPa 30 0.1MPa |
+
= 0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
250 f f I T T I
T~ o1 I 250 Pressione 0.6MPa
Pressione 0.6MP. d
200 =" —
—
Presa esterna > e ] Z 200 05MPa
©
© %] \
9_"’_,150 0.4MPa—T1 %150 —~—_ 0.4MPa
s b= —
<100 — LA g8 ] 0.3MPa
N 5100
2 ——— | 02MPa L — 0.2MPa
50 T [ o0iwvPa 50 ——— T 10.MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
T T T T
Pr intern o I~ | | | | 400 I~ Prt!assion!e O.GI!\AP h
esa Interna \\Pressmne 0.6MP: — \\ |
N~
z300 ~— ! Z300 — 0.5MPa ——|
: ~Lospes T
P s g ——_0.4MmPa
= ~——1 0.4MPa s — "
5200 = 2200 = 0.3MPa
g — 11 0.3MPq g —
o [y 0.2MPa
<100 0.2MPa il 100 I ———
0.1MP3 0.IMPa
0 20 40 60 0 20 40 60
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
T T 1 L]
600 — Pressione 0.6MPg e s MR
600 T T
z — 0.5MPa z —T——_ 05MPa
© < ©
] b T T
g o — 0.4MPa
__2400 0.4MPa 5400 —_—
©
g 0.3MPa g — O'S“TP""
o S
L iy 0.2MPa
200 O-IZMP"’}—- 200 ,
0.1MPa_|| 0.1MPa
0 20 40 60 0 20 40 60
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Serie MHS2

Dimensioni

MHS2-16D + 25D

CB .7

P

F: {Connessione apertura dita)

K |Aperto EO
Chiuso EC
|
T
|
|
|
[

-
8] 2]
So| 2. P
o I G (Connessione chiusura dita)
% T
WA, Prof. 1.5 2-93.4, diam controforo 6.5
AA Profond. SC (Foro di montaggio)
RA 3 AB RA
oVA, filettata VB
w7
D ome A7 e T K
Al [ N
. o —F—-— s 2 Tonoi ‘ oK 2| 3
o
g s} &
= <>
i 2 X M4 profondita filettatura 8 o Q
200 | 20 proFJn ita file gura
(foro di montaggio) (Aperto DO)
Fz,] A FX (Chiuso Vcc)

4 X M3, profondita TB
Filettatura per fissaggio

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)

MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D

(mm)
Modello AA |AB | B |CB |vee [DO |[EC |[EO [FX |FY [FZ [ G | I | J K | NA NB 0 P Q
MHS2-16D 35 [ 32 |30 |11 |30 |34 |10 | 14 [125 |11 3 |25 | 4 |10 | 4 | 8 |5h9 245 |2 M3 6
MHS2-20D 38 |35 |36 | 13 [ 36 |40 |12 | 16 [145 |13 3 |27 | 5 |12 | 5 |10 |6h9 Q45 |25 M5 7
MHS2-25D 40 |37 |42 |15 | 42 |48 |14 |20 |17 |145| 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 [6h9 04 |3 M5 8
Modello RA |RB | SC | TB VA VB WA XA XB
MHS2-16D 18 | 16 | 8 5 |[2H9 *9% | 2 |17H9 *39% |pH9 *90%5 | 2
MHS2-20D 24 | 18 | 95 | 6 |[2H9 *39%5 | 2 [21H9 *3%2 |2HQ *39% | 2
MHS2-25D 26 | 22 |10 6 |3H9 595 | 3 |26H9 *3%2 |3H9 *00% | 3

O
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Pinza pneumatica a due dita Serie MHS2

MHS2-32D, 40D

CB CA

M5
(Connessione apertura dita)

XA, prof. XB

1
ofe &
818 -
o|.2
ol c
<O
]
[}
3
-
y
y I
M5
- I G (Connessione chiusura dita)
T
2
2-gSA, diam. controforo SB
RA ‘ AA prof. controforo 9 (Foro di montaggio)
° 350 3 . AB |
% 235 5
7 VA, prof. VB
]
1 y
I“"| l : @ T ) <‘
£ C N S @ i TR %
O\ o -
& g
CE
] o
<> | Y 1 %
2-UA, prof. filettatura UB 45 Q
(foro di montaggio) -
FZ (Aperto DO) -~
@WA, Prof. 2 (Chiuso Vcc)
4 X M4 prof. filettatura 8
Filettatura per fissaggio
(mm)
Modello AA |AB | B |CA |CB |Vcc | DO |EC |EO |FX |FY | FZ | G I J L NA | Q |[RA |RB |[SA

MHS2-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 56 | 64 |16 | 24 |23 [205| 5 [305| 6 |20 [2H9 3%® |14 |11 |38 | 25 |45
MHS2-40D 47 |44 |62 | 9 |17 |62 | 70 |20 | 28 |265(235| 6 [32 | 7 |21 [3H9 9 |16 |12 |44 |28 |55

Modello SB UA UB VA VB WA XA XB

MHS2-32D 8 M5 10 [3H9 *39% | 3 |34H9 *3%%2 [3H9 0% | 3

MHS2-40D 95 M6 12 |4H9 *3%%0 | 4 |42H9 *3%2 [4H9 *3%%0 | 4

O
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Serie MHS2

Dimensioni

MHS2-50D, 63D

CB

CA

M5

(Connessione apertura dita)

—
3la @
EE K
o|.2
Q|
<|O
J
<y |
-
I
3
M5
I G (Connessione chiusura dita)
-
NI
4-¢g5.1, diam. controforo 9.5
RA > AA Profond. SC (Foro di montaggio)
350 Vea |, AB a RA
7 gVA, prof. VB
. % Q\\?%
| ?:ﬁ | K
+ \ E 0 [aa)] | 4 [Tl [A <‘
y ,J /L /_[ - s [ CCRICTS z,
Q a Y \® 4 (A o)
= S \K V z
a |
54 < ) —
4 X M6 profondita 12 o Q
(foro di montaggio) -
Fz - y (Aperto DO) _
gWA, prof. WB (Chiuso Vcc)
4 X M5 profondita 10
Filettatura per fissaggio
(mm)
Modello AA |AB |Vca | B |CA |CB |Vcc |DO |EC |EO | FX | FY |FZ | G 1 J | K L M | NA NB
MHS2-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 |20 |70 | 82 |22 |34 |31 |28 6 [375| 9 |24 |10 [4H9*3%%® | 2 | 18 [10h9 o3
MHS2-63D 66 |62 | 4 [ 86 |12 |22 |86 |102 |30 |46 | 38 [345| 7 |44 |11 [28 |11 [6H9*%® | 3 | 24 [12h9 Jou
Modello O |Q |RA |RB |SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS2-50D 5 14 |52 | 34 [ 12 [4H9 3% | 4 |52H9 39| 2  |4H9 %0 | 4 |7
MHS2-63D 55 |17 |66 | 38 |14 [5H9 "% | 5 |65H9 39| 25 [5H9 3% | 5 |75
10 4 S\NC



Pinza

a 3 dita

ad apertura
parallela

Serie MHS3

216, 820, 925, 632, 40, 350, 863, 380, 100, 125

Codici di ordinazione

Diametro cilindro

Numero dita

Diametro cilindro/ ¢

G e MHS 3 —20| D —M9N

— |

Numero di sensori

Nil 2 pz.

S 1 pz.

Tipo di sensore
\ Nil \Senzasensore (Anello magnetico incorporato) ]
Caratteristiche dei sensori

) 16mm Tensi Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)*
. ensione
20 20mm Tipo Funzione| Connessione| LED | Uscita di carico Direzione connessione eletrca | 0,5 Carico
25 25mm speciale | elettrica - in (3 (L)|5 (2)|applicabile
cc ca |Pependoore| In linea (Nil)
= 3 il MINV| MON | @ | ® | —
S (NPN) 5V,
: =] — 3fili 12V
Funzione ® g (PNP) MOPV| MOP | ® | @ | — | Reje
[D [Doppio effetto = Grommet| Si 24V |— — PLC
s MO9BV| M9B | @ | @ | —
8 Resistente 2 fili 12v
5 | alfacqua — |[M9BA| — | @ | O
n bicolore)
* Lunghezza cavi: 0.5m ........ — (Esempio) M9B
3m. L (Esempio) M9BL
5m......Z (Esempio) M9BZ
D-M9BA solo & disponibile come "L".
# | sensori indicati con "O"si realizzano su richiesta.
. . Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Diametro cilindro Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 6-15
Numero di sensori
Numero dita ¢ g" 12
3 3 dita P -
n n" sensori
Diametro cilindro/ lTipo di sensore
32 | 32mm | Nil [ Senzasensore (Anello magnetico incorporato) |
40 | 40mm Caratteristiche dei sensori
50mm - — - - — -
® Filettatura gg &3mm T Funzione |Connessione| LED | Uscita |Tensione di carico| Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)* Cz_irlco_
(280 + 2125) 80 | 50mm speciale | elettrica cc ca | In linea|pemendcore0.5 (Nil) | 3 (L) | 5 (2) | applicabile
— | Rc(PT) 100 | 100mm § Sf‘.“.(NPN) 5V, 12V Y69A |Y59A | @ [ O CictiolC
_E 7G(PF) 125 | 125mm S — 3fili (PNP) Y7PV_ | Y7P (] [ ®)
% 2 fil v Y6OB | Y5B | @ [ O —
% |Indicazione | 3l (NeN) YINW|YINW | @ | @ | O |. . [Rele
i ica| Grommet | Si m 24V |5V, 12V | — Circuito IC '
Funziones | 2 |™fgse 3 (PNP) YIPW|[Y?PW | @ | @ | O PLC
D [Doppoetero] | 5 (ocdere) | o | (R © | | ©
simbolo g | e ! — |vBA| — | @ |0 |
- - - bicolore)
[ * Lunghezza cavi: 0.5m ....... — (Esempio) Y59B
! 3m .L  (Esempio) Y59BL
5m........ Z (Esempio) Y59BZ
D-Y7BA solo & disponibile come "L".
= | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
| —| Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 6-15
ZSNC 11



Serie MHS3

Modelli e dati tecnici

Modello MHS3-16D |MHS3-20D [MHS3-25D (MHS3-32D |MHS3-40D| MHS3-50D [MHS3-63D (MHS3-80D [MHS3-100D | MHS3-125D
Diametro cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80 100 125
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 0.2+06 ‘ 0.1+0.6
Temperatura d'esercizio °C -10 + 60
Ripetibilita (mm) +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Effettivaforzadi | moiced P13 | 14 25 42 74 118 187 335 500 750 | 1,270
P reeaibna owpa | ozadiPresal g 28 47 82 | 130 | 204 | 30 | 55 | 780 | 1,320
Corsa di apertura/chiusura mm (dia.) 4 4 6 8 8 12 16 20 24 32
Peso g 60 100 140 237 351 541 992 1,850 3,340 6,460

Nota 1) Valori per 16 + 825 sono con punto di presa L = 20mm, per 32 + g63 con punto di presa L = 30mm, e per 80 + 125 con punto di presa L
=50mm.
Vedere la sezione dei dati "Effettiva forza di presa” a pag. 5-169 fino a pag. 5-171 per la forza di presa ad ogni posizione di presa.

Nota 2) | valori aperti/chiusi dei diametri si applicano alla presa esterna dei carichi.

Costruzione

Chiuso Aperto
I e | —
| \ A——,H [ ¢ | —— [l
|
fa \ ]
[ U N) ] l \ J |
2\
\ N\7Z
T m T m
©) 11
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica
2 Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 Camma Acciaio al carbonio | Heat treated, Specially treated 10 | Guarnizione pistone NBR
4 Dita Acciaio al carbonio | Heat treated, Specially treated 11 | Guarnizione stelo NBR
5 Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 Piastra inferiore Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 Vite di fissaggio Acciaio inox
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit G
tenut
MHS3-16D |MHS3-20D |MHS3-25D [MHS3-32D [MHS3-40D [MHS3-50D [MHS3-63D [MHS3-80D [MHS3-100D [MHS3-125D ontenuto
MHS16-PS | MHS20-PS | MHS25-PS | MHS32-PS | MHS40-PS | MHS50-PS | MHS63-PS | MHS80-PS | MHS100-PS | MHS125-PS Lkggoﬂpfgd:igomponen"

* || set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e puo essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.
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Punto di presa

Pinza pneumatica a 3 dita

« La distanza dal punto di presa del carico dovrebbe rientrare nei parametri

Punto di presa

delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici

delle effettive forze di presa.

« Nel caso si operasse con un punto di presa del carico oltre i valori indicati,
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose per la

vita del componente.

Forza di presa effettiva

S |

Punto di presa

]

C

e

_,EL,*,

=/

_,5[,7,

L™

L

Presa esterna

L

Presa interna
L: Distanza dal punto di presa

« Forza di presa effettiva
I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto
con il carico da movimentare.

h
o

Presa esterna

’ Presainterna ‘

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

25
= 20 ~~_Pressione 0.6MPa
3
815 0.5MPa
o
5 — | 0.4MPa
g10 i
L‘cE ~— _ 0.3MPa
—
5 0.2MPa —
0 5 100 15 20 25 30
Punto di presa L mm
- T T 11
~~_Pressione 0.6MPa
80 /1 \I |
~~-_0.5MPa
Z25 f
ol —~—
g 20 — 0.4MPa
o
2 15 E— 0.3MPa
g T
2 10 L 0.2MPa
— |
5
0 5 10 15 20 25 30 35
Punto di presa L mm
60 [ |
\ Pressione 0.6MPa
50 \
z 0.5MPa
40
[0 ~
[
o T~ 0.4MPa
230 ~ I~
k= \
g 2 - 03wPa
S —
g ———1 __ 02MPa
10
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm

Serie MHS3

MHS3-16D
25 ' ' i
~—__Pre sion(? 0.6MPa
20 i
p=4 —
< ~——_0.5MPa
81 ——
_:_: —t—__0.4MPa
[
§1o — 1 [ o03wpa
(TR ——
5 0.2MPa
|_\\

0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm

MHS3-20D
T T T ]
40 Pressione 0.6MPa|
35 —~
- I~~~ 0.5MPa
© T
025 0.4MPa
5 T
T 20 0.3MPa
g
515 +
£ | 0.2MPa
10 —
5
0 5 10 15 20 25 30 35
Punto di presa L mm
MHS3-25D
70 Y
60 Pressione 0.6MPa
~ NG |
z 50 0.5MPa
Fa0 — ~
o LAMP.
s e
g 30 \
N 0.3MPa
220 \\0""MP
V.2 a
10
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

O
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Serie MHS3

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto con il

carico da movimentare.

h
R

Presa esterna

] Presa interna \

14

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

100 —— Pressione 0.6MPa
> 80 \OiMPa
o
g 60 — 0.4MPa
o
5 0.3MPa
g 40 T _
L? 0.2MPa
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
200
160 i
> \Presswne 0.6MHa
© ==
8120 — 0.5MPa—|—|
o
S —T——|__04MPa
S 80 0.3MPa —
£ 02MPa |
40 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
350
300
2250 ~~_ Pressi MP
gzoo ~F resslloneIO.G a
2 —T—]_0.5MPa
S150 = 0 Ve
o e 1 0.4MPa
5 | I —
1£100 70 2mpa
—
50 |0.1MPa
0 10 20 30 40 50 60 70
Punto di presa L mm

MHS3-63D

500

400 Pressione 0.6MPg

[
8 ~—1__ 05MPa
L300 —

T
%‘ — 0.4MPa
©
8200 0.3MPa
[T
— 0.2MPa
100 |
0.1MPa
0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

120 P I‘ OIGMP
ressione 0. a
\\1
100 i
~—~—~__0.5MPa
E ——
T
S60
5 0.3MPa
© t—
N
S 40
I_C|_> 0.2|MPa
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

200
T~ Pressione 0.6MRa
2160 ~— I~ |
——__05MPa
@
8120 = \e
a ——_04MPa
q 80 0.3MPa
E [—
= —| oawea | ]
40 0.1MPa
0 10 20 30 20 =
Punto di presa L mm
350
300
~~_Pressione 0.6MP4q
izso o
~
€200 = 0.5MPa
=% —~—— I~ |
S50 |- 0.3MPa ———~0:4MPa
N
N ]
£ 100 — 0.2MPa -
50 _0.|1MPT

0 10 20 30 40 50 60 70
Punto di presa L mm

500 l |
~~ Pressione 0.6MPa
=400 |
© ———_0.5MPa
g300 \‘
s ——]—__0.4MPa
©
N 0.3MPa
EZOO —
L iZMII:’a
100 0.1MPa
0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

O
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHS3

Forza di presa esterna

Forza di presainterna

[ [ [
700 T 700 ] - 0.6MP
Pressione 0.6MRa PSS &
600 — | 600 \\{
z — 0.5MPa z e
< 500 —= 5 500 ~— ;
1%2]
o ——— 0.4MPa 3 ——24MPa
S 400 — 2 400 :
= — | 03MPa 5 ————03MPa
g 300 — @ 300 T
2 0.2MPa S — | 0.2MPa
200 . LL 200 |
0.1MPa
100 0.1MPa 100 |
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
1,000 ! ! ! 1,000 Pl on 0.6MP.
d ’ ressione 0. a
\Pressione 0.6MPa \\
IS~
800
800 I 0.5MPa
z T~_o5MPa z ~_ ~
« — I~ | «
$600 DaEaT= @ 600 0.4MPa ——
5 .4MPa s 0.3MPa L
5 — 5
§4OO ~— \(')ﬂAPa — @ 400 0.2MPa —~—
2 I — 0.2MPa 2 ——
200 200 0.1MPa
\\\o.ll_l\fa 1
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
1,800 [ ] 1,800 i i i
1,600 ; 5 T~ .
3 ~~~_ Pressione 0.6MP4| 1,600 Pressione 0.6MPa
1,400 ~— \i I 1,400 — t
1,200 — (EMpla 1’200 [~ 0.5MPa
—~ ) f
1,000 0.4MPa 41— T 0.4MPa
— 1,000
Z 800 T _0.3MPa] | Z 500 E— 0.3MPa —|
% 600 i 3
4] — 0.2MPa @ 600 0.2MPa |
= 400 ! E
© 0.1MPa 5 400 0.1MPa
© pt —_— .
g 200 N 200 t
g ¢ | |
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120
Punto di presa L mm Punto di presa L mm

O
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Serie MHS3

Dimensioni

MHS3-16D + 25D

oWA, Prof. 1.5

AA 6 X M3 profondita TB
3 AB Filettatura per fissaggio
olo =
w|w
2|8
12 P
<O — Q2 ol =
| ol8
:j \% S als
« DL X 23
- Y of g2
o
50
g2 NB
90
3-UA, prof. filettatura UB > I G NA
P.C.D.R (foro di montaggio) N

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC
P.C.D.R (Foro di montaggio)

cB 7 P

(Connessione apertura dita)
— ]
L
+
L
—

+

P
(Connessione chiusura dita)

Posizioni delle scanalature per montaggio sensori (2 posizioni)

MHS3-16D MHS3-20D MHS3-25D

(mm)
Modello AA |AB | B |CB |vcec |[DO |EC |EO |FX |FY |FZ | G I |J [ K [NA NB 0 P Q | R
MHS3-16D 35 |32 |30 |11 |15 |17 | 5 7 125 |11 3 |25 |4 |10 ]| 4 8 |5h9 803 |2 M3 6 | 25
MHS3-20D 38 |35 [ 36 |13 |18 |20 | 6 145 |13 3 |27 |5 |12 | 5 [10 |6h9 03 |25 M5 7 | 29
MHS3-25D 40 |37 |42 [ 15 [ 21 [ 24 [ 7 [10 [17 J|1a5] 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 |6h9 Q00 |3 M5 8 | 34
Modello SA | SB | SC | TB UA UB VA VB WA XA XB
MHS3-16D 34 |65 | 8 5 M3 45 [2H9 *9025 | 2 |17H9 3% |oHg %0025 | 2
MHS3-20D 34 |65 [ 95| 6 M3 6 |2H9 *80%5 | 2 [21Hg *9052 |pHg #0025 | 2
MHS3-25D 45 |8 |10 6 M4 6 |3H9 *90% | 3 [26H9 *§%%2 |3H9 *39% | 3

16 SvVC
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHS3

MHS3-32D + 80D

22.5°

AA

VA, prof. VB o | 2
2 0 @WA, prof. WB Vea, L AB 6-TA, prof. filettatura TB
Filettatura per fissaggio i~
o8
o —— o>
ww oo
o| 9 elan
£ 9 0|3
3|2 i 2“:
<o _ @ SQ
] ' ) o
/ K\I‘% ¥ ::l 7
(\a\a - — - o
2
i
—lI'm NB
3-UA, prof. filettatura UB I G M»
P.C.D.R (foro di montaggio) 3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC
CB CA P.C.D.R (Foro di montaggio)
P
(Connessione apertura dita)
P
(Connessione chiusura dita)
Scanalatura di montaggio sensori (4 posizioni)
(mm)
Modello AA |AB |Vca|B |[CA |CB |Vec | DO |EC |EO |FX |[FY |FZ | G 1 J | K L M | NA NB
MHS3-32D 44 | 41 | 3 | 52 |8 16 |28 |32 8 |12 |22 [195| 5 [305| 6 | 20 9 [2H9 %0925 2 | 14 | 8h9 Soss
MHS3-40D 47 |44 | 3 |62 |09 17 |31 |35 |10 |14 [265 [235 | 6 |[32 7 |21 | 9 |3H9 ¥9%®| 2 |16 |8h9 Joas
MHS3-50D 55 |52 | 3 | 70 | 9 20 |35 |41 |11 |17 |31 |28 6 (375 | 9 |24 | 10 [4H9 00| 2 | 18 [10h9 D436
MHS3-63D 66 |62 | 4 | 86 |12 22 |43 |51 |15 |23 |38 [345 | 7 |44 |11 |28 | 11 |[6H9 00| 3 | 24 |12h9 Sous
MHS3-80D 82 |77 | 5 [106 [135 | 27 | 535 | 635 [21.5 [31.5 (475 [435 | 8 [56 |12 | 32 | 12 [8H9 *09%| 4 | 28 [14h9 Soss
Modello o) P Q | R |SA |SB |sC TA | TB UA |UB VA VB WA |WB XA XB | Y
MHS3-32D 45 M5 11 | 44 |45 | 8 9 | M4x07| 8 | M4 6 |3H9 *39%5| 3 [34H9 %62 2 [3Hg *305| 3 | 6
MHS3-40D 45 M5 12 | 53 |55 | 95| 9 | M4x07| 8 | M5 7.5 |4H9 80| 4 |a2H9 P02 o |4Hg *300| 4 | 8
MHS3-50D 5 M5 14 | 62 |55 | 95|12 | M5x0.8| 10 | M5 10 |4HO 39| 4 [52HQ 0074 2 |4H *§00| 4 | 7
MHS3-63D 55 M5 17 | 76 |66 |11 |14 | M5x0.8| 10 | M6 9 |5H9 80| 5 [e5H9 V07| 25 |[5H9 *300| 5 | 75
MHS3-80D 6 1/8 20 | 95 |66 |11 |19 |M6x1 |12 | M6 12 |6H9 *3%0| 6 |82H9 *0%7| 3 |6H9 *90%°| 6 |8
ZSNC 17



Serie MHS3

Dimensioni

MHS3-100D, 125D

22.5°
20° 20°
VA, prof. VB @WA, prof. WB
4

/ J
<
4

» )
T\L 9(0"\/\
W
Q

3-UA, prof. filettatura UB

P.C.D.R (foro di montaggio)

AA

AB

Aperto EO
Chiuso EC

rr

2B

Scanalatura di montaggio sensori (4 posizioni)

CB

CA

6-TA, prof. filettatura TB

Filettatura per fissaggio

NB

NA

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC

 (Aperto DO)
(Chiuso Vcc)

P.C.D.R (Foro di montaggio)

P

(Connessione apertura dita)

P

(Connessione chiusura dita)

MHS3-100D MHS3-125D
- - | __
<) &
—— = ~
i N o
\ ¥
AN
}
(mm)
Modello AA |AB |vca| B [CA |cB |[vec |DO |[EC |EO |FX |FY | FZ | G 1 J | K L M | NA NB
MHS3-100D 96 | 90| 6 [134 (18 (306 |66 | 78 | 28 | 40 |59 |54 |10 |63 |15 |38 |15 [8H9 *0%0| 4 | 34 [18h9 So4s
MHS3-125D [122 |114 | 8 |166 (235 (38 |82 | 98 |30 | 46 | 74 [ 68 | 12 |84 |18 |52 |21 [10H9 *3%6 | 6 | 40 |22h9 D¢sn
Modello [} P Q | R [sA [sB |sC TA B UA UB VA VB WA WB XA XB
MHS3-100D 75 1/4 23 (118 | 9 |14 |21 M8 16 M8 16 | 8H9 *00%6 | 6 |102H9 *3087| 4 | 8HY *00%6 | g
MHS3-125D  |10.5 3/8 31 [148 | 11 |175 | 34 M10 20 M10 | 20 |[10H9 *39% | 8 [130H9 *31%| 6 |10H9 *3%%¢ | g

18



Pinza
pneumatica
atre dita con

apertura
parallela

Con soffietto di protezione

Serie MHSJ3

216, 920, 825, 332, 840, 850, 863, 280

Codici di ordinazione

M

Con soffietto
di protezione ¢—

H

J 332
]

Funzion

D

1

MON

Numero di sensori l

. Doppio effetto| Nil 2
Numero dita [D_Ipoppioefetg S 1
Tipo di sensore ®
[ Nil_[senza sensore (Anello magnetico incorporato) |
Diametro cilindro ® Caratteristiche dei sensori
16 16mm . . . Tensione Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)* i
20 20mm Tipo Zl;gillc;?: Coglr;i?;;gne S B di carico | iezione comessone ektrica| 0.5 2 L5 @) C?rlc;l
25 25mm cc ca |Pependcoire| In linea|(Nil) appicale
32 32mm s 3 fili
20 20mm § (NPN) 5V, MONV| MON | @ | ® | —
50mm ili
S0 g — S 12V Ivopv| MoP | @ | @ | — | .
63 | 63mm e Grommet | Si (PNP) 24VI— — Relé,
80 80mm = PLC
L MO9BV| M9B (@ | @ | —
, . . . s ; 2 fil 12v
Tipo con soffietto di protezionee | £ |[Hiqa _ |moBA| — | @ | O
wn !
Nil | Gomma al cloroprene (CR) — bicolore)_ o = o) MoB
* Lunghezza cavi: 0.om ..... — Sempio,
F Gomma a.l .ﬂuor.urata.(FKM) 3m....L (Esempio) M9BL
S | Gomma siliconica (Si) 5m......Z (Esempio) M9BZ

D-M9BA solo & disponibile come "L".
* | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 6-15

Modelli e dati tecnici

Modello MHSJ3-16D |[MHSJ3-20D |MHSJ3-25D |MHSJ3-32D | MHSJ3-40D | MHSJ3-50D |MHSJ3-63D |MHSJ3-80D
Diametro cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50a0.6 ‘ 0.1a0.6
Temperatura d'esercizio °C —-10a 60
Ripetibilita (mm) +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Forzadipresaeffgﬁli:/g B 9 21 36 62 97 155 280 400
N alla pressione di 0.5MPa mrezr%g presa 16 28 47 82 130 204 359 525
Corsa di apertura/chiusura mm (diam.) 4 4 6 8 8 12 16 20
Peso g 95 150 230 440 620 1,050 1,800 3,200

Nota 1) | valori per 16 + 225 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr g32 a 263 con il punto di presa L = 30mm, e per 880 + @125 con il punto di presa L = 50mm.
Vedi la "Forza di presa effettiva" "da p.5-177 a 5-179
Nota 2) Valori del diametro aperto e chiuso si applicano alla presa esterna dei carichi

O

19




Serie MHSJ3

Costruzione

216 + @25 Chiuso Aperto
W ® 2 @ ?@ I
\ L
n T d
AN /\ \
[
7 10 1 4 6 3 1 9 16
232 + 80 Aperto

Componenti

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota

1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica

5 |pist 216 + @25: Acciaio inox 9 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato

istone —
232 + #80: Lega d'alluminio Anodizzato duro 10 | Perno parallelo Acciaio inox

3 |Camma Acciaio al carbonio Trattato termicamente, trattamento speciale 11 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato

4 |Dita Acciaio al carbonio Trattato termicamente, trattamento speciale 12 | Guarnizione NBR

5 |Coperchio (J) Lega d'alluminio Anodizzato duro 13 | Guarnizione NBR

6  |Piastrainferiore (J) Acciaio inox 14 | Guarnizione pistone NBR

7 |Guida Lega d'alluminio Anodizzato duro 15 | Guarnizione stelo NBR
Parti di ricambio/kit guarnizioni

Numero kit St
ontenuto

MHSJ3-16DC] | MHSJ3-20DL] | MHSJ3-25D] | MHSJ3-32DL] | MHSJ3-40D0] | MHSJ3-50D0] | MHSJ3-63DL] | MHSJ3-80D[] Y

MHSJ16-PS | MHSJ20-PS | MHSJ25-PS | MHSJ32-PS | MHSJ40-PS | MHSJ50-PS | MHSJ63-PS | MHsJgo-Ps | "Kit Cﬁmfzregge l‘:gml%"“e”“

* || set guarnizioni comprende i componenti 12, 13, 14 e 15 e pu0 essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

Parti di ricambio/soffietto di protezione (J)

Codice
N. | Descrizione | Materialety ey e [ MHSJ3-20D0] | MHSJ3-25D01 | MHSJ3-32D01 | MHSJ3-40D0] | MHSJ3-50D01 | MHSJ3-630D0] | MHSJ3-80DC]
~ |cRM®) [ MHSJ3-J16 | MHSJ3-J20 | MHSJ3-J25 | MHSJ3-J32 | MHSJ3-J40 | MHSJ3-J50 | MHSJ3-J63 | MHSJ3-J80
16 sf;lezt:gn‘f;@) FKM | MHSJ3-J16F | MHSJ3-J20F | MHSJ3-J25F | MHSJ3-J32F | MHSJ3-J40F | MHSJ3-J50F | MHSJ3-J63F | MHSJ3-J80F
SiNo@) | MHSJ3-J16S | MHSJ3-J20S | MHSJ3-J25S | MHSJ3-J32S | MHSJ3-J40S | MHSJ3-J50S | MHSJ3-J63S | MHSJ3-J80S

Nota ) CR: Gomma al cloroprene, FKM: Gomma al fluorurata, Si: Gomma siliconica

20
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSJ 3

Punto di presa

« La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri
delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici
delle effettive forze di presa. N N

Punto di presa Punto di presa

« Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori indicati,
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose sulla =

vita del componente.
=

L~ L~
L L
Presa esterna Presa interna
; H L: Distanza dal punto di presa
Forza di presa effettiva pamio €tp
« Forza di presa effettiva . . .
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza Forza di presa esterna Forza di presainterna
di presa espressa da tutte e tre le dita in
contatto con il carico da movimentare. MHSJ3-16D MHSJ3-16D
& ]
Pressione 0.6MPa
15 20 — |
z ~~—l__ Pressione 0.6MPa z B 0.5MPa
- —~——— ‘ < \\T
8 — g 15 |
g 10 0.5MPa s T——]_04MPa
kel  — kel
g T 2dMPa g 10 H—
= 5 ——————1_0.3MPa
L — 03MPa_| | &
= ——1— | |02vPa 5 QANPR—=
i 0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
= F Punto di presa L mm Punto di presa L mm
MHSJ3-20D MHSJ3-20D
35 40 I
Pressione 0.6MPa
P t 30 s S
resa esierna \\Press‘ione‘O.GMPa \\ 0.5MP;
> 25 > 30
g 2 0.5MPa ——| g 2 = 0.4MPa
a T a i
5 15 ~—L__0.4MPa 5 20 0.3MPa
o —— 0.3MPa o T
g \\ N 15
o o
T 10 \_\C)Zﬂa L 19 ——t——0.2MPa
— | —
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
MHSJ3-25D MHSJ3-25D
. 70 70
’ Presa interna \ N
60 60 Pressione 0.6MPa|
z %0 I~ z % 0 E":MP
) .5MPa
§ 40 \Press‘lone 0.6MPa g 2o L~ \
5 = 0.4MPa
s 0.5MPa = ™~
g 30 ~~ \ g 30 —
g _ ~~—__ 0.4MPa N \\O.3MPa
£ 20 0.3MPa .| g 20
TT—/—_ 02MPa ——Q2MPa
10 == 10
0 10 20 30 40 50 0710 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Serie MHSJ3

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza
di presa espressa da tutte e tre le dita in contatto

con il carico da movimentare.

h
PN

Presa esterna

| Presainterna |

22

Forza di presa esterna

Forza di presainterna

MHSJ3-32D
100
80 Pressione 0.6MPa
©
8 60 ‘ 0.5MPa
= —— 0.4MPa
5
< 40 0.3MPa
e 0.2MPa
20 !
0.1MPa
0

10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSJ3-40D
160
— Pressione 0.6MPa
120 | ‘
2 \
g \%MPa
s 80 ———10.4MPa—
- 07
)= | 03MPa
N —
2 40 0.2MPa
0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSJ3-50D
250
200 g
Pressione 0.6MPa
z ~— T~ |
© B— SMP.
o 150 0.5MPa-
o —~ I
2 T~ 0.4MPa
k=] 100 0.3MPa ——
o
N I
E 02MPa | T
50 0.1MPa

0 10 20 30 40 50 60 70

Punto di presa L mm

MHSJ3-63D
400 i i
Pressione 0.6MPa
=z 300 t
< ——__ 05MPa
1%
[
g ———04MPa
5 200 ‘
g — _0.3N‘IPa
O
L 0.2MPa
100 |
0.1MPa
0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

120 [ [
~———_Pressione 0.6MPa
100 1
i 0.5MPa
pzd I
~ 8
a2 D 0.4MPa
[} I
5 60 —
=
g — O.3M_Pi
5 40 0.2MPa
* T
20 0.1MPa

0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSJ3-40D
200
—~ Pressione 0.6MPg
_ 160 — o ‘
@ ———_0.5MPa
g 120 i 0.4MP
= — ! a
5 T
2MP
g o Ll
S 0.2MPa
40 —
0.1MPa
. |

10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

350
300
Z . ~_Pressione 0.6‘MPa
o ~
© 200 | MPa——|
= —~L_| \00'5 ’
g 150 —1}0.ampa———0dlFa
(<] |
&L 100 —+0.2MPa —
= T
50 ——-0.1MPa

0O 10 20 30 40 50 60 70

Punto di presa L mm

MHSJ3-63D
500 } }
™~~~ Pressione 0.6MPa
400 ~ |
z ~—l__05MPa
8 00 0.4MP
2 ——20.4MPa
‘s 200 - 0.3MPa
N
B ——1 | o02MPa
100 :
0.1MPa
0

20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

O
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSJ 3

Forza di presa esterna Forza di presainterna
MHSJ3-80D MHSJ3-80D
600 700 T Press!ione 0 6I\|/IPa
500 Pressione 0.6MPa | 600 T
T 0.5MPa
z > —
< 400 — 0.5MPa | 500
g R % \\O.4Mpa
g [ —T—04MPa £ 400
5 300 = 0.3MPa
< — | 0.3MPa S 300 I —
= N
S 200 5 IMPa 5 200 N 0.2MPa
T
100 0.1MPa +— 100 0.1MPa
0 | 0
20 40 60 80 20 40 60 80
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Serie MHSJ3

Dimensioni

MHSJ3-16D

3 X M4 profondita filettatura 8

- 25D

P

(Connessione apertura dita)

6 X M3 profondita TB

Filettatura per fissaggio

FX, " P.C.D.R (foro di montaggio) CB CA
o
8l g
3 218 2
> 3
#3H9 "9 prof.3
< x
S
gWA, Prof. 1.5 i
g | 2 S L—
% ° (Connessione chiusura dita)
=| 3 AD AE
&
AA
3-g3.2, diam controforo SB, Prof. controforo 4
(Vedi sezione SD-SD)
P.C.D.R (Foro di montaggio)
5
o
S
s
IS
o
(8]
;9__ (diam controforo SB)
-
<
1. (3832
Viste SD - SD
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)
MHSJ3-16D MHSJ3-20D MHSJ3-25D
/ \
o Ng \
20
(mm)
Modello AA | AD | AE | Al B CA |[CB [Vcc |DO | EC |EO | FX |HA |HB J K NB (0] P Q
MHSJ3-16D 46 16 27 39 30 7 14 175 [195| 75 95 | 12 44 36 10 4 5h9 ,8_030 2 M3 6
MHSJ3-20D 49 |18 | 28 | 42 [36 |7 |14 |20 [22 |8 |10 |15 |50 |42 |12 | 5 |6h9 345 | 25| M5 7
MHSJ3-25D 55 | 20 | 32 | 47 | 42 | 7.5 |175(235 (265 | 95 [125| 18 | 59 | 50 | 14 | 6 |6h9 3450 M5 8
Modello R |SB | TB WA
MHSJ3-16D 24 |6 5 |17Hg *904
MHSJ3-20D 29 |65 | 6 |21H9 *§%2
MHSJ3-25D 34 |65 | 6 |[26HY T5%2
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSJ 3

MHSJ3-32D

3-UA, prof. filettatura UB

P.C.D.R (foro di montaggio)

Al

(diam controforo SB)

| (Profond. SC)

Vista SD - SD

MHSJ3-63D

gWA, prof. WB

- 80D

CB CA

P

(Connessione apertura dita)

K |Chiuso EC

2B

AE

P

6-TA, prof. filettatura TB

AA

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC (vedi sezione SD - SD)

(Connessione chiusura dita)

Filettatura per fissaggio

(Aperto DO) |
(Chiuso Vcc)

P.C.D.R (Foro di montaggio)

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)

MHSJ3-32D

MHSJ3-40D

MHSJ3-50D

(mm)
Modello AA |Vca |AD |AE | Al | B |CA [CB |Vcc | DO |EC |EO |FX |HA |[HB | J |K L M NB
MHSJ3-32D 63 | 3 |24 | 36 |54 | 54 | 95|19 |315|355|115|155| 22 | 76 | 65 | 20 9 [2H9 *§9%5 | 2 [8h9 o3
MHSJ3-40D 66 | 3 |26 | 37 | 57 | 62 (105 |19 [36 |40 |15 |19 |26 | 86 | 75 | 21 9 [3H9 *§9% | 2 [8h9 Dus6
MHSJ3-50D 80 | 3 [31 |46 |70 | 74 [115 |265(42 |48 |18 |24 |32 [103 | 88 | 24 |10 [4H9 *3%0 | 2 |10h9 §og6
MHSJ3-63D 91 | 4 [ 37 |50 |79 | 92 |13 |28 |51 |59 |23 [31 |40 [125 [106 | 28 |11 [6H9 *3%%° | 3 [12h9 D043
MHSJ3-80D 108 | 5 | 46 | 57 | 93 [112 [14 |31 |63 |73 |31 |41 |50 [158 [130 | 32 |12 |[8H9 *0%¢ | 4 |14h9 $o4s
Modello 0 P Q | R [sA [sB | sc TA B UA UB VA VB WA |WwWB YA YB
MHSJ3-32D | 45 M5 11 | 44 |42 |8 7 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4H9 *30%°| 4 [34H9*3%%2| 2 M4x07| 8
MHSJ3-40D | 4.5 M5 12 |52 |42 |8 7 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4H9 *0930| 4 [42H9*3%2| 2 | M4x0.7 | 8
MHSJ3-50D |5 M5 14 |63 |51 |95 | 8 M5 10 M6x1 | 12 [5H9 *90%0| 5 [52H9*0974| 2 | M5x0.8 | 10
MHSJ3-63D | 5.5 M5 17 | 78 |66 |11 8 M5 10 | M8x1.25| 16 |6H9 *09%°| 6 |[65H9*30™| 25| M6Xx1 | 12
MHSJ3-80D 6 Rc1/8 |20 |98 |66 |11 8 M6 12 | M8x1.25| 16 |6H9 *3%°| 6 |82H9 *3%7| 3 MEx1 | 12
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Pinza Foro passante

pneumatica

atre dita con -
apertura Serl

parallela

216, 220,

e MHSHS3

@25, 832, 840, 850, 863, 80

Codici di ordinazione

—M9N

MI—{SH 3 —32||D

Foro passante

Soffietto di protezione

Nil _[Senza soffietto di protezione|
J _ [Con soffietto di protezione

Nota) 216, 820 e 825 non sono
disponibili con soffietto
di protezione.

L e Numero di sensori
Nil 2
S 1

N Nota2 | n.sensori

Nota) esempio di inserimento simboli per
montaggio sensori su pinza pneumatica
con blocco centrale di spinta tipo cilindro

Tipo con soffietto di protezione
@ (solo con soffietto di protezione)

1. Unita pinza pneumatica ...... 1 pz.} 2 pz—s—

Numero dita e Nil | Gomma al cloroprene (CR) Unita blocco centrale .......... 1pz
- F | Gomma al fluorurata (FKM MHSH3-32DA-M9N
3 3 dita — - I )
-- S | Gomma siliconica (Si) 2. Unita pinza pneumatica ..... 2 pz. }4 pz.—Introdurre "4"
Unita blocco centrale ......... 2 pz.
Diametro e TIpO di sensore MHSH3-32DA-M9N4
16 16mm . [ Nil [ Senza sensore (Anello magnetico incorporato)]
20 20mm Funzione e—
25 | 25mm [D_[Doppio effetto Caratteristiche dei sensori
32 | 32mm Funzione | comessre | 1ED | Uscita | TEMSIoNe Tipo di sensore _ |Lunghezza cavi (m)* i
40 40mm . Ti unzione dicarico  |p; eia| 05| 3 | 5 | A0
Blocco centrale di spinta B8 ' eletrica WL QIO Bl 0. il
50 S0mm - P — speciale cc ca |pepenticoare] In linea |(Ni) L@ pplcabie
63 63mm Nil | Senza blocco centrale di spinta 5 e
A | Tipo cilindro 2 MONV| MON | @ | ® | —
80 80mm 1P s (NPN) 5V,
B_| Tipo molla o 3 il 12v
Nota) 916, 20 e @25 non sono IS — (PNP) MOPV| MO9P (@ | @ | — .
disponibili con blocco g Grommet| Si 2y —1 Rele,
s MoBV| MoB | @ [@ | — | PtC
2 Resistente 2 fili 12V
G | e — |M9BA| — | @ | O
0 bicolore)
* Lunghezza cavi: 0.5m.....— (Esempio) M9B
3m.......L (Esempio) M9BL
5m Z (Esempio) M9BZ
D-M9BA solo & disponibile come "L".
. . x| sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
B | OCCO cen t I al e d | S p N ta Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 6-15
! l—l L ® Numero di sensori
Fori passanti Tipo di sensore (solo tipo cilindro) | Nil 2pz.
Numero [ Nil [ Senzasensore (Anello magnetico incorporato) | S 1pz.
dita o - .
- Caratteristiche dei sensori
- 5 ) 0 |uscit Tensione Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)
f unzione| Connessione scita dicarico |y oeeeal 051 3 15 | Caico
Blocco centrale di spinta e iale | elettrica Vedone comessone et . o
p Shecia e cc ca_|pependioe] I linea|(Nil) | (L) | (2) |2pplcabie
= 3 fil MONV| MON | ® | ® | —
Diametro e—— 3 (NPN) 5V,
e i 12V
32 | 32mm g | — (F?,\I',E) MOPV| MOP | @ | @ | — | o
40 | 40mm z Grommet | Si 24V— — PLC
50 50mm _T; MO9BV| M9B | ® | @ | —
63 63mm é Resistente 2 fill 12v
80 80mm 3 (Lglg%cwgglgre — |M9BA| — | ® | O
bicolore )
# Lunghezza cavi: 0.5m ..... —  (Esempio) M9B

Blocco centrale di spinta e

A | Tipo cilindro
B Tipo molla

26

.L (Esempio) M9BL
........ Z (Esempio) M9BZ
D-M9BA solo & disponibile come "L".
= | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 6-15
Nota 3) Sensori per assemblaggio su blocco centrale di spinta sono disponibili solamente su
tipo cilindro.
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Modelli e dati tecnici

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Senza blocco centrale di spinta

Caratteristiche della pinza

Blocco centrale/tipo cilindro

Blocco centrale/tipo molla

Modello MHSH3-16D [MHSH3-20D|MHSH3-25D |MHSH3-32D MHSH3-40D [MHSH3-50D [MHSH3-63DMHSH3-80D
Diametro cilindro mm 16 20 25 32 40 50 63 80
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50a0.6 ‘ 50a0.6
Temperatura d'esercizio °C -50 + 60
Ripetabilita mm +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
i Nota 1 i
Efc;;iﬁ\?; ’E‘rgﬁg pressione di) Ei{i}‘za: E:Z: 9 21 36 62 97 155 280 400
0.5MPa interna 15 26 45 7 118 187 329 490
Diametro passante mm 23H10 2% | @3H10"3°° | @aH10"9%®| @6H1075%®| g10H10°3%%| 12H10*5°| 316H10 *3°°|g20H10 "5
Corsa di apertura/ chiusura (diam.) mm 4 4 6 8 8 12 16 20
Peso g 90 140 220 410 570 970 1,650 2,920
Nota 1) | valori per 816 + 25 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 832 + @63 con il punto di presa L = 30mm, e per 880 con il punto di presa L = 50mm.
Vedi la "Forza di presa effettiva" "da p.5-186 a 5-189
Caratteristiche (tipo cilindro) blocco centrale di spinta
Modello MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA MHSH3-63DA MHSH3-80DA
Diam. cilindro con blocco centrale di spinta mm 12 20 25 32 40
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50a0.6 50+ 0.6
Temperatura d'esercizio C -50 + 60
Max. frequenza pulsante c.p.m. 60 30
Lubrificazione Non lubrificata
Funzione Doppio effetto
Corsa blocco centrale mm 5 5 10 10 15
Energia di spinta N con pressione
0.5MPa Estensione 45 130 204 335 524
Peso g 530 770 1,330 2,300 4,000
Caratteristiche (tipo molla) blocco centrale di spinta
Modello MHSH3-32DB MHSH3-40DB MHSH3-50DB MHSH3-63DB MHSH3-80DB
Corsa blocco centrale mm 5 5 10 10 15
Forza dellamolla N 50 + 10 50 + 15 50 + 25 50 +~ 34 50+ 59
Peso g 500 740 1,290 2,250 4,000
Pesi
232 240 250 263 280
;ﬁ;ﬁﬁggsofﬂeuo di protezione 430 600 1,020 1,710 3,040
Blocco centrale di spinta (tipo cilindro ) con
soffietto di protezione MHSHJ3-CODA 550 800 1.380 2,360 4.120

O
:

27



Serie MHSHS3

Costruzione

216 + @25 Chiuso Aperto
DA ® ® @ @
- T
2t =
L |
|
' L i
232 + 280 Aperto
® 4 6 7 3 1 10
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota
1 |[Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro
. 916 + 925: Acciaio inox
2 |Pistone — -
232 + 980: Lega d'alluminio Anodizzato duro i

3 [Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, tratiamento speciale

4 |Dita Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, rattamento speciale

5 |Coperchio (A) Lega d'alluminio Anodizzato duro

6 |Piastrainferiore (A) Acciaio inox N. Descrizione Materiale Nota
7 |Tubo Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR

8 |Guida Lega d'alluminio Anodizzato duro 14 | Guarnizione NBR

9 [Magnete Gomma sintetica 15 | Guarnizione NBR

10 |(Brugola Acciaio al carbonio Nichelato 16 | Guarnizione pistone NBR

11 |Perno parallelo Acciaio inox 17 | Guarnizione stelo NBR

12 |Seeger Acciaio al carbonio Nichelato 18 | Guarnizione stelo NBR

Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit
MHSH3-32D | MHSH3-40D | MHSH3-50D | MHSH3-63D | MHSH3-80D Contenuto
MHSH3-16D | MHSH3-20D | MHSH3-25D
MHSHJ3-32D | MHSHJ3-40D |MHSHJ3-50D | MHSHJ3-63D | MHSHJ3-80D
Il kit comprende i componenti

MHSH16-PS MHSH20-PS MHSH25-PS MHSH32-PS MHSH40-PS MHSH50-PS MHSH63-PS MHSH80-PS N. 13, 14, 15, 16, 17 & 18

* || set guarnizioni comprende i componenti 13, 14, 15, 16, 17 e18 e puo essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

Parti di ricambio/soffietto di protezione (A)

Codice
N. Descrizione | Materiale MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D MHSH3-63D MHSH3-80D
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D MHSHJ3-63D MHSHJ3-80D
Goperchio CR Neta) MHSHJ3-J32 MHSHJ3-J40 MHSHJ3-J50 MHSHJ3-J63 MHSHJ3-J80
19 | antipolvere (a) |-FKM o MHSHJ3-J32F MHSHJ3-J40F MHSHJ3-J50F MHSHJ3-J63F MHSHJ3-J80F
siNot) MHSHJ3-J32S MHSHJ3-J40S MHSHJ3-J50S MHSHJ3-J63S MHSHJ3-J80S

Nota) CR: Gomma al cloroprene, FKM: Gomma al fluorurata, Si: Gomma siliconica

28
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Costruzione

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Blocco centrale/tipo cilindro

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota
1 Staffa supporto spinta (P) Lega d'alluminio Anodizzato duro
2 Pistone (P) Lega d'alluminio Anodizzato duro
3 Sedo dello stelo Lega d'alluminio Anodizzato duro
4 Paracolpi Gomma uretanio
5 Stelo di spinta (P) Acciaio inox Cromatato duro
6 Magnete Gomma sintetica
7 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato
8 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
9 Sfera in acciaio Acciaio inox
10 | Guarnizione NBR
11 | Guarnizione NBR
12 | Guarnizione pistone NBR
13 | Guarnizione stelo NBR
Parti di ricambio/kit guarnizioni (Blocco centrale/tipo cilindro)
Numero kit
MHSH3-A32A MHSH3-A40A MHSH3-A50A MHSH3-A63A MHSH3-AB0A Contenuto
MHSH32A-PS MHSH40A-PS MHSH50A-PS MHSH63A-PS MHSHB80A-PS Il kit comprende i componenti 10, 11, 12 & 13

= || set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e pud essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

Costruzione

Blocco centrale/tipo molla

@
®

=
Al

©O6e

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota
1 Staffa supporto spinta (S) Lega d'alluminio Anodizzato duro
2 Coperchio (S) Acciaio inox
3 Sede della molla Acciaio inox
4 Forza Acciaio inox
5 Stelo spinta (S) Acciaio inox Cromatato duro
6 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato
7 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato
8 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato

O
:

29



Serie MHSH3

Punto di presa

« La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri

delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici

delle effettive forze di presa.

* Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori

Punto di presa

Punto di presa

indicati, verrebbe applicato un carico eccessivamente sbalzato sulla (1 =]

sezione di scorrimento della dita con conseguenza dannose sulla vita del

componente.

Forza di presa effettiva

il
]

fi inls

=1 4
J

i

]

Presa esterna

L

Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

* Forza di presa effettiva

I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di Forza di presa esterna

presa espressa da tutte e tre le dita in contatto con
il carico da movimentare.

Presa esterna

] Presa interna \

30

Forza di presainterna

MHSH3-16D
15
z [——__Pressione 0.6MPa|
b —~—
GEJ_ 10 0.5MPa
1
S T 0.4MPa
g I
5 5 — 0.3MPa
L
— 0.2MPa
0

5 10 15 20 25 30

Punto di presa L mm

MHSH3-20D
35

30
~~_Pressione 0.6MP
25 — | |
z ~—_ 1
o ~~__0.5MPa
g 20— T
_g— 5 —~—__0.4MPa
g 10 0.2MPa
\\\_
5
0 5 10 15 20 25 30 35

Punto di presa L mm

MHSH3-25D
70

60

50
b4

\ Pressione 0.6MP3
8 a0 ™~ |
= - \O.SMPa
T 30
© ——{__0.4MPa
& — |
g 20 — 0.3MPa+—
=
10 I ——T———_ 0.2MP4

0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSH3-16D
I I I
25
T
Pressione 0.6MPa
20 |
— |
z — 0.5MPa
g 15 T
[
S ——— 0.4MPa
S 10 T
g — | 0.3MPa
5 ——1 0.2MPa——
0 =
5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm
MHSH3-20D
20 T T T
~ 1]
35 \Pressmne 0.6MPar
30
z T
o T~ 05MPa
n 25
Qo T
S o — 0.4MPa | |
© —— 0.3MPa
8 15 T
S B
L — 0.2MPa
10 =
5
0 5 10 15 20 25 30 35

Punto di presa L mm

MHSH3-25D
70

60
Pressione 0.6MPa
50 | ~ |
z
© 0.5MPa
@ 40
= I~ 0.4MPa
T 30 t
- ~—— [
N ———__0.3MPa
£ 20 t
————_0.2MPa
10
0

10 20 30 40 50

Punto di presa L mm




Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva ] ) )
I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di ~ FOrza di presa esterna Forza di presa interna

presa espressa da tutte e tre le dita in contatto
con il carico da movimentare. MHSH3-32D MHSH3-32D
100 120
100 i =
Pressione 0.6MPa
80 ﬂess‘ure 0.6 MPa T— \\
z > 80 0.5MPa
p \\oﬂnpa . =
o 60 \ 3 —— 0.4MPa
s — 0.4MPa 5 60 —
S 0.3MPa = — 0.3MPa
= g —0. — ) I ——
2 0.2MPa 5 0.2MPa
+ 20 \ 20 e
0.1MPa 0.1MPa ||
F F \ o
0 10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
Presa esterna MHSH3-40D MHSH3-40D
160 200
I Pressione 0.6 MP4 160 . ]
= 120 ‘ > Pressmr“le 0.6MPa
« I
© \\‘\
g [——25MPa 2 120 0.5MPa
5 80 0.4MPa—— ; \\mﬂpa
@  —
N ———1 0.3MPa g 80 — T 0.3MPa
] ] = e
L 4 0.2MPa 2 0.2MPa 3}
LU 40
0.1MPa 0.1MPa
0 ‘ 0
10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
] Presa interna \
250 350
300
200
z \\\Pressione‘O.GMPa i 250
T~~~ ;
g 150 — Dl 2 oo | ~~~~_Pressione 0.6MPa
& ~] [ s ~———_ 05MPa
5 —~—~—_0.4MPa o — |
0.3MPa — o 150 |—0.3MP }
© 100 g .3MPa —
N — | N 1— 0.4MPa
5 — 2 I
L O.Z‘MPa 100 [—0.2MPa
50 I -
0'1"‘/”33 50 [—0.1MPa
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
400 500
~~___ Pressione 0.6MPa )
] 400 Pressione 0.6MPa—|
z 300 ——___ 05MPa z Y
@ B % 200 ——__ 05MPa
2 B 0.4MPa 4 \
a — = —— 0.4MP.
2 200 ‘ s —=Mra
< \\&3""?" g 200 0.3MPa
S N = |
i 0 o
100 .2MF|’a L 100 _0.21\(|Pa
0.1MPa 0.1MPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Serie MHSHS3

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza
di presa espressa da tutte e tre le dita in contatto

con il carico da movimentare.

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

600
500 Pressione 0.6MPa
Z 400 — 0.5MPa |
g v
8 \\('Jipa
2 300 T
h= — 0.3MPa
N 200
g ] 0.2MPa
100 0.1MPa-—
6 |
20 40 60 80
Punto di presa L mm

700
600 Pressione 0.6MPa
~%
500 —— 0.5MPa—|
z —
8 400 — 0.4MPa |
a
5 300 e
©
g 200 0.2MPa
L
100 0.1MPa
0
20 40 60 80
Punto di presa L mm

] Presa interna

Energia effettiva di blocco centrale di spinta

iy %%
Ll

PA: Energia di spinta

I %%
L

PB: Forza della molla

32

Pressione d'esercizio MPa

MHSH3-40DA

180

/

150 = /
120 /
90 4

/|

60 v

30 ,/

0 01 02 03 04 05 06

Energia di spinta N

Pressione d'esercizio MPa

Tipo cilindro MNeta1) Tipo molla
MHSH3-32DA MHSH3-32DB
60 11
50 / 10
PA / PB
g // s ° //
% 30 / g 8 d
E / g 7
& e
WV :
0 01 02 03 04 05 06 0 1 2 3 4 5 6

Blocco centrale di spinta mm

MHSH3-40DB

16

15

PB
14 A

13
L
12 /

11

Forza della molla N

01 2 3 4 5 6

Corsa blocco centrale mm

Nota 1) La spinta del tipo a cilindro si intende con lo

stelo di spinta in estensione.
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Energia effettiva di blocco centrale di spinta

mp %%
Ll

PA: Energia di spinta

I %%
L

PB: Forza della molla

Tipo cilindro Nea b Tipo molla
MHSH3-50DA MHSH3-50DB
300 25 i
PB
250 24
z 200 PA / z 23
K]
7 ) :
£ 150 s 22
5 / 3
3 100 / g 21
a L S
50 ,/ 20
0 01 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10 12

Pressione d'esercizio MPa

MHSH3-63DA

600

500

PA
400 =

300 >

200

Energia di spinta N

100

0 01 02 03 04 05 06

Pressione d'esercizio MPa

MHSH3-80DA

900

750

600 PA

>

450

vd

300

Energia di spinta N

150

0 01 02 03 04 05 06

Pressione di esercizio MPa

Corsa blocco centrale mm

MHSH3-63DB

34 i

33

32

31

30

Forza della molla N

29

0 2 4 6 8 10 12

Corsa blocco centrale mm

MHSH3-80DB

59 |

57

55

53

51

Forza della molla N

49

0 3 6 9 12 15 18

Corsa blocco centrale mm

Notel) La spinta del tipo a cilindro si intende con lo

stelo di spinta in estensione.
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Serie MHSHS3

Dimensioni

MHSH3-16D + 25D

3 X M4 profondita filettatura 8

FX | P.C.D.R (foro di montaggio)

@WA, Prof. 1.5

83H9 ‘¢%°, prof. 3

‘(Chiuso Vcc)

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)

MHSH3-16D

o/

P PN
(Connessione apertura dita) CB CA 6 X M3 profonQ|ta TB_
Filettatura per fissaggio
o i
2(8 e
5|2 g
25 <| a| o . <
i —ft—r -—| | m| @ & —
s & ®
(@]
b E3
£ 12 BD P NB
> I G (Connessione chiusura dita) NA
& !
Vcal AD AE 3-¢3.2, diam controforo SB, Prof. controforo 4
AA P.C.D.R (Foro di montaggio)

\

\

MHSH3-25D

\

\

20

(mm)
Madello AA |Vca |AD |AE |BA [BB |BC [BD [CA |[CB |Vcc |DO |EC |EO [FX |G | I | J | K |NA NB
MHSH3-16D | 46 | 7 |105|285| 30 |305|34 |27 |7 |14 [175|195|75| 95|12 |32 | 4 |10 | 4 8 |5h9 S0
MHSH3-20D |49 | 7 |12 |30 |36 [365|40 |28 |7 |14 |20 [22 |8 |10 [15 |34 |5 |12 | 5 |10 |6h9 Doz
MHSH3-25D | 55 | 8 |13 |34 | 42 [425| 47 |32 | 75 [175]235]|265]| 95 12518 |38 | 5 |14 | 6 | 12 |6h9 Jos0
Modello [¢) P Q | R [sB [ TB WA ZA
MHSH3-16D | 2 M3 6 |24 |6 5 [17H9 "% [3H10*304
MHSH3-20D | 2.5 M5 7 |29 | 65| 6 P1H9*Y%? [3H10*304
MHSH3-25D | 3 M5 8 |34 | 65| 6 P6HI*I? laH10%3048
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

M H S H 3 - 3 2 D - 8 O D 6-TA, prof. filettatura TB

3-g SA, diam controforo SB, Profond. SC
P.C.D.R (Foro di montaggio)

P
(Connessione apertura dita)

3-UA, prof. filettatura UB

CB _CA
3-YA, prof. filettatura YB 7
P.CD.R
S )
(5] N =]
8
& < ,
o — — —+m
el e S| —
213 als
gVA, prof. VB g |2 zC Qe
<Y O ol o
N £l 2
y | 3| &
@WA, prof. WB I <|o
-
BD p NB
M I G (Connessione chiusura dita) NA
Ve AD AE
AA
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)
MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D
\ \
¢A
~N ! \ ok
\
20°
MHSH3-80D
_ _ _ _
3
/1
\
\ g
g
(mm)
Modello AA |Vca |AD |AE |BA |BB |BC |BD |CA | CB | Vcc| DO |EC | EO | FX G J |K L NA NB (@)

MHSH3-32D | 63 | 9 (155 (385 | 54 |545| 62 | 36 | 95| 19 |31.5/35.5[11.5|155| 22 |43.5
MHSH3-40D | 66 | 9 [17.5 [39.5 | 62 |625| 72 | 37 [105| 19 |36 |40 |15 |19 |26 |45 21 | 9 [3H9 "9
MHSH3-50D | 80 |10 | 21| 49| 74 |745| 84 | 46 |115| 26542 |48 |18 |24 |32 |555 24 |10 WH9 *§0%°
MHSH3-63D | 91 |12 | 26 | 53| 92 |925(102 |50 |13 |28 |51 |59 |23 |31 |40 |61 |11 |28 |11 [6H9 *50%°
MHSH3-80D |108 | 15 |31.5 |61.5 |112 1125|125 | 57 (14 |31 |63 |73 |31 |41 |50 |72 |12 |32 |12 |gHQ *50%

20 | 9 [2H9 *§0% 14 [8n9 oss| 4.5
16 [8h9 d¢ss| 4.5
18 10h9 J0ss| 5
24 12h9 %013 | 5.5

28 14h930:5] 6

©O[N|o |-

sw(v(vN (=R

Modello P Q| R [sA |[sB|sc| TA || uA |uB| VA [vB| WA [wB| YA |[vB ZA |zB |zC
MHSH3-32D M5 11 |44 |42 |8 | 7 M4 8 |M5x0.8 |10 |4H9 *99%0| 4 |34H9 *8%?| 2 [M4x0.7| 8 |6H10%0%¥| 7.4 | 9
MHSH3-40D M5 12 |52 |42 |8 | 7 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4HO *90%0| 4 |42H9 *0%2| 2 |M4x0.7| 8 [OH10%0%®1.4 | 9
MHSH3-50D | M5 14 |63 |51 | 95| 8 M5 |10 | M6x1 |12 |5H9 *30%| 5 |52H9 *0974| 2 |M5x0.8 |10 [2H10*39°13.4 | 10
MHSH3-63D M5 17 | 78 |66 |11 | 8 M5 10 [M8x1.25| 16 [6H9 *99%°| 6 [65H9 99| 25 | M6x1 |12 [6H10°n7.4 | 12
MHSH3-80D | Rc1/8 |20 | 98 |66 |11 | 8 M6 |12 |[M8x1.25| 16 [6H9 *39%| 6 |[82H9 3%7| 3 | M6x1 |12 POH1073%®Pp1.4 |15
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Serie MHSHS3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo cilindro

- 80DA

MHSH3-32DA

M5 prof. filettatura UD
(attacco rientro del blocco di spinta) Blocco in estensione ZF
FX Blocco in rientro ZG 3-UC w
E
™
—Px
_\.._._ -
L | | Al @_ _ _ wiw| O
T ® 2133
QIN
[N
ZJ
gVA, prof. VB
AH ZH, prof. filettatura ZI
Al | AG
(AF)
(Attacco estensione del blocco di spinta)
Scanalatura di montaggio sensori con blocco di spinta (2 posizioni)
MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA
\\ 2
H 4l
™| ™ 3 | [ ©
S| o > I @
5 ~| o~ 3 || —
] n N I
12 2, w. 3
[Te}
12 6
-]
16
MHSH3-63DA MHSH3-80DA
3
@
oy \
(hice . S
, ! , |
T |
N | o 3 | N 3
S|~ —| ©
18 21
Nota) Per le dimensioni consultare MHS 3-32 + 80D a
pag. 5-191
(mm)
Modello AF [AG |AH |AJ |BE BF BG |CC |FX uc UD |UE VA VB | ZD |ZE | ZF |zG ZH Zl |23
MHSH3-32DA (35 |26 | 9 | 9 |30 [32h9 84 | 535 | 9.5 22 M5 10 |55 [4H9 "9 | 4 6 | 5|20 |15 M3 6 [35
MHSH3-40DA |36 |27 |12 | 9 |38 [40n9 S | 615(13.5| 26 M5 10 |55 [4H9 *0%%0 | 4 |10 | 8 |21 |16 M5 10 |45
MHSH3-50DA |44 |33 |15 |11 | 48 [50h9 S4 | 735 (17.5| 32 M6 12 |66 [5H9 "% | 5 |12 |10 |28 |18 M6 12 |5
MHSH3-63DA |48 |35 |18 |13 |58 [60h9 8.7 | 915 |20 | 40 M8 16 |8.6 |6H9 090 | 6 |16 |14 |32 |22 M8 16 |7
MHSH3-80DA |58 |45 |20 |13 |68 [70n9 S7 |1115 (|25 |50 M8 16 [8.6 |6H9 *%0 | 6 | 20 |17 |41 |26 M10 20 |8
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo molla

MHSH3-32DB + 80DB

Prof. filettatura UD

FX Blocco in estensione ZF 3-UC w
Blocco in rientro ZG %
)
T X
_\.._._ | I
\ @- _ _ _kl.u w| O
\ N
{5
AL A|
VA, prof. VB
gWC, prof. WD
AH_| ZH, prof. filettatura ZI
AJ AG |
(AF)
(. B B B )
wl O
ol M
[STENS]
AH
AF
MHSH3-32DB, 40DB
Nota ) Per le misure, consultare MHSH3-32 + 80D a
pag. 5-191
(mm)
Modello AF |AG |AH |AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB WC WD | ZD | ZE | ZF | zG
MHSH3-32DB | 18 | — 9 9 | — [32h9 Jp | 535 | 22 M5 10 |55 [4H9 §%0 | 4 | 209t |15 6 5 |20 | 15
MHSH3-40DB |21 | — |12 9 | — [40n9 84 | 615 | 26 M5 10 |55 |4H9 *00%0 | 4 | 24901 15 | 10 8 |21 | 16
MHSH3-50DB | 30 | 19 [15 | 11 | 48 |50h9 $.5 | 735 | 32 M6 12 |6.6 [SH9 "0 | 5 | 32*%1 115 |12 |10 |28 |18
MHSH3-63DB | 35 |22 |18 | 13 | 58 |60h9 Sz, | 915 | 40 M8 16 |8.6 [6HY *000 | 6 | 42 %91 |2 16 |14 |32 | 22
MHSH3-80DB | 48 | 35 |20 |13 | 68 [70h9 Sg7s | 1115 | 50 M8 16 |8.6 |6H9 %0 | 6 | 52 %01 |2 20 | 17 |41 | 26
Modello ZH ZI YA
MHSH3-32DB M3 6 | 35
MHSH3-40DB M5 10 | 45
MHSH3-50DB M6 12 | 5
MHSH3-63DB M8 16 | 7
MHSH3-80DB M10 |20 | 8

O
:
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Serie MHSH3

Dimensioni: Passante con soffietto di protezione

MHSHJ3-32D

3-UA, prof. filettatura UB
P.C.D.R (foro di montaggio)

- 80D

3-YA, prof. filettatura YB

CB | CA

P

(Connessione apertura dita)

6-TA, prof. filettatura TB

Filettatura per fissaggio

P.CD.R
¥ Q
e,
" gta (] s I~
e @VA, prof. VB g|2 o8
< 245 o>
I Qlo
N X Tl
- Y 3|2
oWA, prof. WB - <o
i /“ ~
- M N —
(Connessione chiusura dita)
Vcal | AD AE
AA
3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC (Vedere sezioni SD - SD)
P.C.D.R (Foro di montaggio)
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D
G
%]
]
c
S
E (diam controforo SB)
=
<
(3-8SA)
Viste SD - SD
(mm)
Modello AA [Vca [AD |AE | AL [B | CA | CB| Vec| DO | EC| EO|FX |HA [HB | J |K L M NB
MHSHJ3-32D |63 | 3 |24 |36 |54 |54 | 95|19 |315|355|115|155[22 |76 |65 | 20 | 9 [2H9 *39% | 2 |8h9 936
MHSHJ3-40D | 66 | 3 |26 |37 |57 |62 [105|19 [36 [40 |15 |19 |26 [86 |75 [ 21 | 9 [3H9"3%® | 2 |8h9 D5
MHSHJ3-50D | 80 | 3 |31 |46 |70 | 74 [115|265|42 |48 |18 |24 |32 [103 |88 | 24 |10 [4H9 *3%%0 | 2 10h9 9436
MHSHJ3-63D | 91 | 4 [37 |50 | 79 |92 |13 |28 |51 |59 |23 |31 |40 [125 [106 | 28 [11 [6H9 39| 3 12h9 Sous
MHSHJ3-80D 108 | 5 |46 |57 | 93 |112 |14 |31 |63 |73 |31 |41 |50 [158 [130 | 32 |12 |[8H9 *3%6 | 4 14h9 45
Modello o) P Q | R |SA [SB |sC TA |TB UA |uB VA |[VB| WA |wB YA |[YB| ZA
MHSHJ3-32D |45 |M5x0.8 |11 |44 |42 |8 |7 M4 8 M5 10 [4H9 *39%0 | 4 |34Hg *3962 | 2 M4 8 |6Hi0 5048
MHSHJ3-40D |45 |M5x0.8 |12 |52 |42 |8 |7 M4 8 | M5 10 [4HQ *39%0 | 4 |42H9 *99%2 | 2 M4 8 |10H10 3958
MHSHJ3-50D |5 |M5x0.8 |14 |63 |51 |95| 8 M5 10 M6 12 [5H9 *$9%0 | 5 |52Hg *9974 | 2 M5 10 |12H10 *997
MHSHJ3-63D |55 |M5x0.8 |17 |78 |66 11 |8 M5 10 M8 16 |6H9 *3%% | 6 [65H9 19974 | 2.5 M6 12 |16H10 *9070
MHSHJ3-80D |6 Rc1/8 |20 |98 |66 |11 | 8 M6 12 M8 16 |6H9 *3%%° | 6 |[82H9 *9%7 | 3 M6 | 12 |20H10 *§0%84
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo a cilindro con soffietto di protezione

MHSHJ3-32DA + 80DA

M5
(attacco rientro del blocco di spinta)

ZH, prof. filettatura ZI

Blocco in estensione ZF 3-UC Prof. filettatura UD

Blocco in rientro ZG
1 X
(\ ===
%— L
[|——— @ | | w9
[ o 2/8(3
ofw
N | N
Q
ZJ _
VA, prof. VB %
AH
Al AG
(Attacco estensione del blocco di spinta) (AF)
Nota) Per le misure, consultare MHSHJ3-32 + 80D a pag.5-194.
Per le misure delle scanalature di montaggio sensori,
consultare MHSH3-32 + 80DA a pag. 5-192
(mm)
Modello AF |AG [AH |AJ |BE BF BG | CC | FX uc uD VA VB |zD | ZE | zF | zG ZH zZl |23
MHSHJ3-32DA [ 35 [26 | 9 | 9 |30 [32h9 3o | 535| 9.5 | 22 M5 10 [4H9 *9%0 | 4 6 | 5|14 ] 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DA | 36 [27 |12 | 9 | 38 [40nh9 S | 615 [13.5 | 26 M5 10 [4H9 *3%%°| 4 |10 | 8 | 15 | 10 M5 10 |45
MHSHJ3-50DA | 44 |33 |15 | 11 | 48 |50h9 3og | 735 |17.5 | 32 M6 12 |5H9 "% | 5 |12 |10 |21 | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DA | 48 [35 |18 | 13 | 58 |60h9 3074 | 915 |20 | 40 M8 16 |6H9 *3%° | 6 |16 |14 |24 | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DA | 58 |45 |20 |13 | 68 [70n9 S¢7 [1115]25 | 50 M8 16 |6H9 *3%%° | 6 |20 |17 |31 | 16 M10 20 |8

39
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Serie MHSH3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo a molla con soffietto di protezione

MHSHJ3-32DB =+ 80DB

Prof. filettatura UD

ZH, prof. filettatura ZI

FX Blocco in estensione ZF 3-uc
Blocco in rientro ZG

3-gUE

|

|

|

f
2BE
oBF
2BG

AH
Al AG
(AF)
wl o |
o| @
s ®
AH
' AF
L MHSHJ3-32DB, 40DB

- - - —

Nota) Per le misure,consultare MHSHJ3-32 per 80D a

pag. 5-194

(mm)

Modello AF |AG |AH | AJ | BE BF BG | FX ucC UD | UE VA VB WC WD | zD | ZE | zF

MHSHJ3-32DB | 18 | — | 9 9 | — [32h9 S0e | 535 | 22 M5 10 |55 [4H9 "% | 4 | 203 |15 | 6 | 5 | 14

MHSHJ3-40DB | 21 | — |12 9 | — |40n9 Joe | 615 | 26 M5 10 |55 [4H9 390 | 4 | 24 *31 |15 | 10 8 | 15

MHSHJ3-50DB | 30 | 19 |15 | 11 | 48 |50h9 Sgs | 735 | 32 M6 12 |66 [5H9 3% | 5 | 32%1 |15 |12 [ 10 |21

MHSHJ3-63DB | 35 | 22 |18 | 13 | 58 |60h9 Jo74 | 915 | 40 M8 16 | 8.6 [6H9 000 | g | 42 91 | 2 16 | 14 | 24

MHSHJ3-80DB | 48 | 35 |20 |13 | 68 |70h9 3474 |1115 | 50 M8 16 |86 [BHO %0 | g | 52 %91 |2 20 | 17 | 31
Modello ZG ZH zZl | 23
MHSHJ3-32DB | 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DB | 10 M5 10 | 45
MHSHJ3-50DB | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DB | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DB | 16 M10 20 |8
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Pinza
pneumatica
a 3 dita con

apertura
maggiorata

Serie MHSL 3

216, 920, 925, 832, 40, 350, 863, 380, 100, 125

Codici di ordinazione

Diametro cilindro

NGENPEN MHSL 3 —

Numero dltI

20| D—

— |

MON

Apertura maggiorata . .
Numero di sensori
Nil 2 pz.
d'ta S 1 pz.
Tipo di sensore
. - i Senza sensore (Anello magnetico incorporato
Diametro cilindro ® T = ( 1™ Magre™s Teop )]
5T tomm Caratteristiche dei sensori
20 | 20mm ' . . Tensione Tipo disensore | Lunghezzacavi(m)< |
o5 25mm Tipo ';;22;?: Coglr;%?istjgne LD} Liscite di carico Direzione connessione elettica| 0.5 | 3 5 C?rlclf‘
cc ca_Pependoond In linea | () | (L) | (@) [P
[=) .
S 3fili _
?) (NPN) 5V, MONV| MON | ® | ®
. o ili
Funzionee | © - (SJ'F':) 12v MOPV| MOP | @ | @ | — Relé
ID [ Doppio effetto E Grommet | Si 24V|— — PT_ g,
< MOBV| M9B | ® | @ | —
2 Resistente 2 fili 12v
G | e — [M9BA| — | @ | O
0 bicolore)
= Lunghezza cavi: 0.5m..........— (Esempio) M9B
3m......L (Esempio) M9BL
5m ........ Z (Esempio) M9BZ
D-M9BA solo & disponibile come "L".
= | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
. oy Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
D| am etrO Cl I n d ro Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 6-15
Apertura maggioratal . .
Numero di sensori
Numero dita ';" 12
Diametro cilindro/ lT|p0 di sensore
32 | 32mm Nil | Senzasensore (Anello magnetico incorporato) ]
40 | 40mm Caratterlstlche dei sensori
0 2gmm Tino Funzione |Connessione| LED | Uscita Tensione di carico | Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)* Carico
gg 80mm P speciale | elettrica cc ca | In linea perpendicolare] 0.5 (Nil)| 3 (L) | 5 (2) | applicabile
00 | Zoomm 2 sfmen [ o[ [¥69A [v59A [ @ | @ [ O [cimii
o5 12522 S — 31 (PNP) : Yiey [yir (e @ [o | IC
% 2 fil 12V Y6OB |Y59B | @ [ ] ®) —
% | Indicazione - | 3fii (NPN) YINWV| YINW | @ | @ | O |[Circuiti| Relé,
i i ica|Grommet | Si —
Funzione % di diagnostica 3 (PNP) 24V |5V, 12V YiPwlv7ew e ° o) ic | PLC
- = hicolore ) YIBWV|Y7BW | @ | @ o
. D [Doppioeffeto] |G ieriieres 21i v _
Simbolo [ — |YBA| — | ®@ | O
_ _ _ 2] bicolore )
[ # Lunghezza cavi: 0.5m .........— (Esempio) Y59B
! vl (Esempio) Y59BL
5m ........ Z (Esempio) Y59BZ
D-Y7BA solo e disponibile como "L".
# | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
| —| Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 6-15
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Serie MHSL3

Modelli e dati tecnici

Modello MHSL3-16D MHSL3-20D[MHSL3-25D [MHSL3-32DMHSL3-40D MHSL3—50D‘MHSL3-63D MHSL3-80D|MHSL3-100D [MHSL3-125D
Diametro cilindro mm 16 20 25 32 40 50 ‘ 63 80 100 125
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50+ 0.6 50+ 0.6
Temperatura d'esercizio °C 50 + 60
Ripetibilita mm +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Forza i presa effettiva Fozadipresal 1y 25 42 74 118 187 335 500 750 1270
Nalla pressione di 05MPa [FOZad Presa | 1 28 47 82 130 204 359 525 780 | 1320
Corsa di apertura/chiusura mm (diametro) 10 10 12 16 20 28 32 40 48 64
Peso g 80 135 180 370 550 930 1,550 2,850 5,500 11,300

Nota 1) | valori per 16 + @25 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 32 + @63 con il punto di presa L = 30mm, e per @80 + 125 con il punto di

presa L = 50mm.

Vedi la "Forza di presa effettiva" "da p.5-199 + 5-201
Nota 2) | valori del diametro aperto o chiuso si applicano alla forza di presa esterna dei carichi

Costruzione

Aperto

I

2

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica
2 Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 10 Guarnizione pistone NBR
4 Dita Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 11 Guarnizione stelo NBR
5 Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 Piastra inferiore Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 Vite di fissaggio Acciaio inox
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit
MHSL3-16D [MHSL3-20D |MHSL3-25D |MHSL3-32D |MHSL3-40D |MHSL3-50D [MHSL3-63D [MHSL3-80D [MHSL3-100D [MHSL3-125D Contenuto
MHSL16-PS |MHSL20-PS |MHSL25-PS |MHSL32-PS |MHSL40-PS |MHSL50-PS |MHSL63-PS |MHSL80-PS [MHSL100-PS [MHSL125-PS ',L.kii(‘):’olml""le;d: ligomponemi

= || set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e puo essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

42
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Punto di presa

Pinza pneumatica a 3 dita

« La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri

delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici

delle effettive forze di presa.

* Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori indicati,
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose sulla

vita del componente.

Forza di presa effettiva

Punto di presa

—

Punto di presa

—

Il

O ﬁ
L
Presa esterna

—
T

Ul

N—

L

Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

« Forza di presa effettiva

I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto

con il carico da movimentare.

h
PN

’ Presa esterna ‘

] Presainterna \

Forza di presa esterna

Forza di presainterna

MHSL3-16D
25
20 ~~Pressione 0.6MPa
z 0.5MP.
P 15 a
g — | 0.4MPa
5 10 T
= | 0.3MPa
N
8 s 0.2MPa|———

0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm

MHSL3-20D
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Pressione 0.6MPa
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8 20 — 0.4MPa
[0}
%L 15 — 0.3MPa
g
g0 L 0.2MPa

[6)]

0 5 10 15 20 25 30 35
Punto di presa L mm

MHSL3-25D
60 -
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Z 40 - 0.5MPa
g 20 T~ 04vPa
o ~
2 20 —— 03MPa
N — | —~
g \\O._MPa
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0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSL3-16D
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5 —
L= 5 0.2MPa
T ——
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Punto di presa L mm
MHSL3-20D
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Z 5 = \om
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0 5 10 15 20 25 30 35
Punto di presa L mm

MHSL3-25D
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S 20 — "
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O
:

Serie MHSL3




Serie MHSL3

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva

I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto

con il carico da movimentare.

h
o

’ Presa esterna \

] Presa interna \
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Forza di presa esterna

Forza di presainterna
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80 .5MP.
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSL3

Forza di presa esterna

Forza di presainterna

700 ! !
~—~—| Pressione 0.6MPa
600 4
— \O|5MP
Z 500 LIFE
© =
@ —— 0.4MPa
s 400 T
5 300 — 0.3MPa
g .
L? 200 0.2MPa
100 0.1MPa
0 20 40 60 80

Punto di presa L mm

MHSL3-100D
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Serie MHSL3

Dimensioni

MHSL3-16D + 25D

6 X M3 profondita TB
(filettatura per fissaggio)

5°
2 SWA prof. 1.5 (AA) 3-gSA, diam controforo SB,
3 AB Profond. SC
PCDR P.C.D.R (Foro di montaggio
foro di montaggio, b
( ggio) ol N B4
E
o (.2 P
Qlc “
<0 <
S ts
] 8
o>
28
X y o|.2
5 e <5
{
%o 2 » AD NB
% 1 NA
H G BD
CB 7 P
ﬁ (Connessione apertura dita)
R
s :
(Connessione chiusura dita)
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni) Dimensioni controforo di montaggio
MHSL3-16D MHSL3-20D, 25D MHSL3-16D
2
N
Dimensioni tra ( ) si riferiscono ai modelli 25.
Nota) La strutturazione del controforo di montaggio differisce
unicamente per la sezione del foro tra le scanalature di
montaggio sensori (16 e 820 solamente).
(mm)
Modello AA |AB |AD |BA |BB |BC |BD | CB | DO |Vcc |EO |EC | FX | FY | FZ | G H J K |NA NB
MHSL3-16D 43.5 |40.5 | 28 30 | 40 | 30.6| 12 |14 |235|185[135| 85|125|11 3 |305|7 4 10 4 8 | 5h9 3030
MHSL3-20D 46 |43 |29 36 | 45 [366] 16 |14 [26 |21 14 9 14513 3 [32 |8 4 12 5 |11 | 6h9 Jos0
MHSL3-25D |49 |46 |[315]| 42 | 52 |426| 19 [165|30 |24 |16 10 |17 |145| 5 |342 |78 |45 | 14 6 |13 | 6h9 o3
Modello NC | O P Q R |[SA | SB B UA VA VB WA XA XB
MHSL3-16D 5 |2 M3 6 | 25 | 34|65 5 M3 2H9 *§9%5 | 2 [17H9 *§04% | pHg 15025 2
MHSL3-20D 7 | 25 M5 7 | 29 | 34| 65 6 M3 2HO *90%5 | 2 [21H9 *9052 | 2HQ *90%5 | 2
8 6

MHSL3-25D 7 |3 M5 34 |45 |8 M4 3H9 "% | 3 |26H9 9% [3H9 }%® | 3

SC
5
8
8
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSL 3

MHSL3-32D + 80D

3-UA prof. UB

P.C.D.R (foro di montaggio)

Vca

(AA)

AB

A |

2B

L

L K |Aperto EO

Chiuso EC

E

Scanalatura di montaggio sensori (4 posizioni)

AD

CB CA

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC

P

P.C.D.R (Foro di montaggio)

6-TA prof. filettatura TB

(Aperto DO)
(Chiuso Vcc )

Filettatura per fissaggio

¢

(Connessione apertura dita)

p

(Connessione chiusura dita)

Dimensioni controforo di montaggio
MHSL3-32D

0&‘0"0‘0
&< o
%4'5?‘ \'L\"“\\ 9
¥
Scanalatura di montaggio sensori Nota) La strutturazione del controforo di montaggio )
differisce unicamente per la sezione del foro di montaggio
tra le scanalature di montaggio sensori (solo 27732)
(mm)
Modello AA | AB |vca |AD |BA |BB | BC | BD | CA |[CB | DO |Vcc |EO |EC |FX |FY |FZ | G H 1] K
MHSL3-32D |58 |55 | 3 [355 | 52 | 72 | 526 | 24 8 |20 |42 |34 |22 |14 |22 [195| 5 |[39.6 |104 | 5 |20 9
MHSL3-40D |64 |61 | 3 385 | 62 | 82 | 626 | 30 9 |22 |47.5|37.5 265 |165 [265 (235 | 6 [425|135| 7 |21 9
MHSL3-50D | 775| 745| 3 [465 | 70 | 104 | 70.6 | 32 9 |29 |60 [46 |36 |22 |31 |28 6 |51.3 (177 | 8 |24 | 10
MHSL3-63D |89 |8 | 4 |51 86 | 120 | 866 | 40 | 12 |305 |70 |54 |42 |26 |38 (345 | 7 |585 (195 10 |28 | 11
MHSL3-80D 116 [111 5 |70 |106 | 140 [106.6 | 50 14 |37.5 |80.5 |60.5 [48.5 |28.5 |47.5 435 | 8 |785 |235| 11 |32 | 12
Modello L M | NA NB |[NC | O P Q | R |SA [SB | sC TA B UA UB VB
MHSL3-32D  [2H9*39% | 2 | 16 [8h9 g | 10 | 4.5 M5 11 |44 |45 | 8 | 8 M4 8 M4 6 |3H9*39%| 3
MHSL3-40D  [3H9*3%% | 2 | 18 [8h9 Du | 10 |45 M5 12 | 53 |55 | 95| 95 M4 8 M5 10 |4H9 90| 4
MHSL3-50D |[4H9*3%® | 2 | 20 [10h9 s | 12 |5 M5 14 |62 |55 | 95| 95 M5 10 M5 10 |4H9 *30%| 4
MHSL3-63D | 6H9 *5%6 | 3 | 26 [12h9 Sos | 14 |55 M5 17 |76 |66 |11 |17 M5 10 M6 12 |5H9 39| 5
MHSL3-80D | 8H9 9% | 4 | 30 114h9 Jois| 16 | 6 Rc1/8 | 20 | 95 |66 |11 |23 M6x1 | 12 M6 12 |6H9 3% 6
Modello WA |WB XA XB | Y
MHSL3-32D  [34H9 *3%2| 2 |3H9 *39%°| 3 |6
MHSL3-40D  [42H9 *3%2| 2 |4H9 *3%%° | 4 |8
MHSL3-50D  [52H9 39%4| 2 |4H9 §%%°| 4 |7
MHSL3-63D  |65H9 *3°™| 2.5 [5H9 *3%°| 5 |75
MHSL3-80D  [82H9 3%7| 3 |6H9 %% | 6 |9
ZSMC 47



Serie MHSL3

Dimensioni

MHSL3-100D, 125D

3-UA Prof. filettatura 6 UB

P.C.D.R (foro di montaggio)

gWA prof. WB

MHSL3-100D

(AA)
Vca AB
=
P
— _ g
28 s
ol o
<L O |
X
S
_Ih
M, |
"I | _AD
G
CB CA

| &
—A

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC

P.C.D.R (Foro di montaggio)

6-TA prof. filettatura TB

(filettatura per fissaggio)

P

(Connessione apertura dita)

P

(Connessione chiusura dita)

&0, _._ o
§§b E:: o
NB
NA
BD
MHSL3-125D

(Aperto DO)

(Chiuso Vcc)

(mm)
Modello AA | AB |Vca | AD |BA [BB |BC |BD |[CA |[CB | DO |Vec |EO |EC |FX |FY |FZ |G | H I J | K
MHSL3-100D 135 | 129 | 6 78 |134 |184 1346| 56 | 18 |44.5|103 | 79 | 65 |41 |59 |54 | 10 | 86 |31 | 14 |38 | 15
MHSL3-125D |175 |167 | 8 | 102 (166 |234 166.6| 66 | 24 |54 |132 |[100 | 80 | 48 |74 |68 |12 |112 | 43 | 17 |52 | 21
Modello L M | NA NB NC | O P Q | R [sA [sB |sc TA TB UA uB VA
MHSL3-100D | 8H9 *5%%¢ | 4 | 37 |18h9 2043 |21 | 75| Rc1/4 |23 [118 | 9 [14 |31 M8 16 M8 16 | 8HY 300%
MHSL3-125D [10H9 5% | 6 | 43 [22h9 205, | 25 [105 | Rc3/8 |31 [148 | 11 [17.5 | 32 M10 20 M10 20 [10H9 0%
Modello VB WA WB XA XB
MHSL3-100D | 6 [102H9 "3%7| 4 |8H9 *§%¢| 6
MHSL3-125D | 8 [130H9 *3'®| 6 [10H9 *59% | 8

48
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Pinza

a 4 dita

ad apertura
parallela

Codici di ordinazione

Serie MHS4

716, 920, 825, 32, 940, 850, 63

Diametro cilindro

Numero dita

NN 8 MHS 4 —20| D 1M9N

— |

Numero di sensori

Nil 2

S 1

Tipo di sensore
\ Nil \ Senza sensore (Anello magnetico incorporato) [

Diametro @ . - .
Caratteristiche dei sensori
16 16mm - — P~
20 | 20mm . ) . Tensione Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m) )
25 25mm Tipo Zur;iglf COeTgtets;ls(l:?e LED | Uscita di carico Direzione connessione eletiica| 0.5 | 3 | 5 acﬁcr:fbl?le
P cc ca |pependcort In linea| &) | (L) | (2) i
= 3fili
=} J—
§ (NPN) 5V, MONV| MON | ® | ®
. o il 12v
Funzionee | § | — _ (p3,\f'F|>') MOPVI MOP | @ | @ | — | oo
ID_[Doppio effetto o Grommet| Si 24Vi—— — PLC
_g MOBV| M9B | @ | @ | —
2 Resistente 2 fili 12v
o] alfacqua — |M9BA| — | @ | O
N bicolore )
= Lunghezza cavi: 0.5m .. (Esempio) M9B
3m ... (Esempio) M9BL
5m....... (Esempio) M9BZ
D-M9BA solo é disponibile come "L".
# | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
. T Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
D| ametro cli I n d ro Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 6-15
Numero di sensori
Numero dita ’\é” ipz'
:
Diametro Tipo di sensore
32 32mm \ Nil \Senzasensore (Anello magnetico incorporato)[
40 | 40mm Caratteristiche dei sensori
50 | 50mm . Funzione [Connessione | LED | Uscita | Tensione di carico | Tipo di sensore |Lunghezza cavi (m)* |  Carico
fEl 63mm PO speciale | elettrica ¢ [ca | Inlinealpepenionae| 05 () | 3(L) | 5(2) | applicabile
§ 3 ili (NPN) 5. 1oV Y69A |Y59A | @ | @ | O [Circuiti
7 — 3fili (PNP) ' Y7PV_ | Y7P [ J [ O IC
% 2fil 12V Y6OB |Y5B | @ [ ] @) —
@ | Indicazione - [3fii(NPN) YINWV| Y/NW | @ | @ | O |Circuiti| Relg,
Funzionee | = |fdamosica) Gommet | Si [y pyp) | 24|V 12V) = y7pwy [ Yrew | @ | @ [0 | IC |PLC
[D [Doppio effetto 5 | _bicolore) - YIBW|YBBW| ® | ® | O
. 2 | Resistente altacqua 2fil v —
Simbolo 8 | (eoteome) — |YBA| — | ® | O
# Lunghezza cavi:  0.5m ........ — (Esempio) Y59B
3m........ L (Esempio) Y59BL
5m ........ Z  (Esempio) Y59BZ

|
s

D-Y7BA solo ¢ disponibile come "L".
= | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.

Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.

Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 6-15

SVC
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Serie MHS4

Modelli e dati tecnici

Modello MHS4-16D |[MHS4-20D MHS4-25D |MHS4-32D [MHS4-40D MHS4-50D MHS4-63D
Diametro cilindro mm 16 20 25 32 40 50 63
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50+ 0.6 ‘ 50+ 0.6
Temperatura d'esercizio °C -50 + 60
Ripetibilita mm +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Forza Nota 1) | Forza di presa esterna 10 19 31 55 88 140 251
effettiva di presa N alla - -
pressione di 0.5 MPa | Forza di presa interna 12 21 35 61 97 153 268
Corsa di apertura/chiusura mm 4 4 6 8 8 12 16
Peso g 66 110 154 300 390 590 1,095
Nota ) | valori per g16 + 25 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 32 + g63 con il punto di presa L = 30mm.
Consultare i dati in "Effettiva presa di forza" per la presa di forza ad ogni posizione di presa.
Costruzione
Chiuso Aperto
0 @ @ O ;P ©)
m—— ——F——1
| \ v | e
|
{ N \ I [ J I
AN
» AN\N/74
' IR ' I g B
® 1
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 | Magnete Gomma sintetica
2 | Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 | Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 10 | Guarnizione pistone NBR
4 | Dita Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 11 | Guarnizione stelo NBR
5 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 Piastra inferiore] Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 | Vite difissaggio Acciaio inox
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit
MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D MHS4-32D MHS4-40D MHS4-50D MHS4-63D Contenuto
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS :Lﬁ&oﬂr"rf;d:i;ompo”em'

= || set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e puo essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

50
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Punto di presa

Pinza pneumatica a 4 dita Serie MHS4

e La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei
parametri delle forze di presa date per ciascuna pressione, come

indicato nei grafici delle effettive forze di presa.

* Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori
indicati, verrebbe applicato un carico eccessivo della dita con

conseguenza dannose sulla vita del componente.

Forza di presa effettiva

Punto di presa

[

=

L

Presa esterna

Punto di presa

Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

« Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da tutte e quattro le

dita in contatto con il carico da movimentare.

Se viene utlizzata solo una coppia di dita
contrapposte e l'altra coppia viene usata
con un‘altra  funzione, come il

posizionamento, la forza di presa della serie
MH4 risulta essere la stessa della forza di
presa della Serie MHS2.

] Presainterna \

Forza di presa esterna

Forza di presainterna

15 \ i i
Pressione 0.6MP3
~
~
z 10 0.5MPa
@
4 T 0.4MPa
2 —
o
Y T e S
S \
L3 — 0.2MPa
0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm

MHS4-16D
15 ™~ \Pressio‘ne 0.6MPa] |
0.5MPa
z
8 10 \OLMP
Qo I : 4
3 —
< ——T———| 0.3MPa
S s
I ——
0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm

MHS4-20D
30 i i
~ Pressione 0.6MPa
EPYY — 0.5MPa
3 T
o T 0.4MPa
o
b=
g B 0.3MPa
§ 10 St
s TT——— |02MPa
T
0 10 20 30 40

Punto di presa L mm

MHS4-25D
50 i
20 ~ Pressione 0.6MPa
~ S~ ‘
i T—~—~1_ 05MPa
G 30 —
(O]
'g- \\wPa
g * ~—[oawPa |
£ 10 T 0.2MPa
0 10 20 30 40

Punto di presa L mm

MHS4-20D
30 ! !
\Dressione 0.6MPa
z
0.5MPa
g 20 i\
% 0.4MPa
5 E—
g ——_03WPa
2 10 \\
\0-2@
0 10 20 30 40
Punto di presa L mm
MHS4-25D
% -
\’ressione 0.6MPa
40 1
z 0.5MPa
8 s0l— ~ P
(4] 0. a
’::1 \
5 — =
o 20 0.3MPa-—
N ——
e —r——1  |02mPa
10
0 10 20 30 40

Punto di presa L mm

O
:

51



Serie MHS4

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla Forza di presa esterna Forza di presainterna

forza di presa espressa da tutte e quattro le
dita in contatto con il carico da movimentare.

Se viene utlizzata solo una coppia di dita = - T T T T
contrapposte e l'altra coppia viene usata con \\l ‘ 75 Pressione 0.6MPga_|
un‘altra funzione, come il posizionamento,la Pressione 0.6MPJ ~—| ‘
forza di presa della Serie MH4 risulta essere 60 ~—_ | " —~—~_05MPa
la stessa della forza di presa della Serie z BEIPE z L \
MHS?2. 3 45 0.4MPa o — | 0.4MPa

GEJ_ o 45 ]

5 L 0.3MPa e — 0.3MPa

g 30 i T 30

8 0.2MPa o —_— 0.2MPa

v L

15 0.1MPa 15 0.1MPa—
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50

200 i i i 200 [ T
™~ ~~_Pressione 0.6MPa
~~_ Pressione 0.6MP4 ~——_ ‘
z 1%0 ~~— - 150 0.5MPa
« \\O.SMPa z .
8 \\ ‘ g \\ 0.4MPa
= ~— 0.4MPa 2 ~Q.4MPa
5 100 | \ & 100 — %
n P ——T—1__ |[0.3MPa 5 L1 ]
Presa interna 8 0.3M 2 T
0.2MPa N 1
oo 2 50 ——
0.1MPa 0.1MPa
0 20 40 60 0 20 20 0
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
1 T 1]
— Pressione 0.6MPpg| \\reﬂcie ; a3
300 — 300
—1
> — 0.5MPa _ — | 'ﬂ\/lpa
3 © —
g 200 0.4MPa—H 8 200 ——_| 0.4MPa
= &
S 0.3MPa_L = || 03MmPa
g — p T ‘
5 100 0.2MPa N 0.2MPa
* ] 8 100 ——
0.1MPa 0.1MPa
0 20 40 60 0 20 70 )
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Punto di presa L mm

Punto di presa L mm

Punto di presa L mm

| | ‘ ‘
125 ‘ ‘ '
_— Pressione 0.6MP4 125 Pressione 0.6MPa_|
100 ‘ 100 — 0.5MPa
z ~—._ 05MPa - Sl
[ \
g 75 0.4MPa—1 g s ~ 0.4MPa
5 - g —
= — 0.3MPa 5 — |
g 50 3 50 0.3uPa
o _
2 —1 | 02vPa g T [ Toowa
25 25 |
— 0.1MPa = 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

Punto di presa L mm

Punto di presa L mm
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Dimensioni

Pinza pneumatica a 4 dita Serie MHS4

MHS4-16D

WA, Prof. 1.5

/
/

- 25D

oVA prof. VB

7

%&

XA, prof. XB

4 "
\‘”\/!é :
(=]
Y

Fz F

-

et

LY
"

20°

FX

Chiuso EC ‘

CB

P
(Connessione apertura dita)

K| Aperto EO

+0.025
0

2H9

2 X M4 profondita filettatura 8

r L

(foro di montaggio)

AA

P
(Connessione chiusura dita)

2-93.4, diam controforo 6.5
Profond. SC (Foro di montaggio)
RA

[T

ot

2B
RB

+
Ko
NB
NA

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)

MHS4-16D

MHS4-20D

&

FNEENIE

g
>
b |

(Aperto DO)
(Chiuso Vcc)

8 X M3 profondita TB
Filettatura per fissaggio

MHS4-25D

(mm)
Modello AA |AB | B |[cB |vec [DO |EC [EO [FX [FY |FZ | G I J | K [NA NB o P Q
MHS4-16D 35 [32 |30 |11 |33 |37 |13 |17 [125 |11 3 |25 | 4 |[10] 4 8 |5h9 3030 |2 M3 6
MHS4-20D 38 |35 |36 | 13 |39 |43 | 15 | 19 (14513 | 3 |27 | 5 [12 | 5 |10 |6h9 3ps |25 M5 7
MHS4-25D 40 |37 |42 | 15 [ 48 |54 [ 20 | 26 |17 [145| 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 |6h9 045 |3 M5 8
Modello RA |[RB [sc | TB VA VB WA XA XB
MHS4-16D 18 | 16 | 8 5 |2H9*39% | 2 [17H9 *3%43| 2HO *30%5 | 2
MHS4-20D 24 | 18 | 95| 6 [2H9*'9%% | 2 [21H9 *3%%?| 2H9 *30%° | 2
MHS4-25D 26 | 22 |10 6 |3H9'39% | 3 [26H9 *3%%2| 3H9 "0 | 3

2 S\VC
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Serie MHS4

Dimensioni

MHS4-32D, 40D

CB CA
M5
E (Connessione apertura dita)
e ln| &
ol o .
w|w L
slg |
22
<| O
[ o
Yy
-
) |
M5
I, G (Connessione chiusura dita)
2 T
2
2-gSA, diam controforo SB
_ AA . Prof. controforo 9 (Foro di montaggio)
3.0 AB _ RA
7 VA, prof. VB | |
%
T\Aﬁ
H / /’ £ - e —H4He E:
A\ ! Ty
2 : : 4D g
g l'/" “\‘\ i/ O;’
T ¥ ]
< - 5 S
< )
200 | 20° 2-UA, prof. filettatura UB
(foro di montaggio) 45 Q
Fz FY | FX_ |
@WA, Prof. 2 (Aperto DO) -
- (Chiuso Vcc)
8 X M4 profondita filettatura 8
Filettatura per fissaggio
(mm)
Modello AA | AB B |[CA |CB |Vcc DO |[EC | EO |FX | FY | FZ | G 1 J L NA Q RA | RB |SA
MHS4-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 60 | 68 |20 | 28 |23 |205| 5 |305 20 [2H9*3%%%| 14 | 11 |38 | 25 |45
MHS4-40D 47 |44 |62 | 9 |17 | 66 | 74 |24 | 32 |265[235| 6 [32 | 7 |21 [3H9'0%%®| 16 |12 |44 | 28 |55
Modello SB UA UB VA VB WA XA XB
MHS4-32D 8 M5 10 [3H9*39%% | 3 [34H9 *3%2|3Hg *39%5| 3
MHS4-40D 95 M6 12 |4H9 *3%%0 | 4 laoHg *5962| g *90%0| 4
54
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Pinza pneumatica a 4 dita Serie MHS4

MHS4-50D, 63D

CB

CA

M5
(Connessione apertura dita)

] @
|9 =
5|2 .
Q|c
<|O
x!
-
A,
M5
I G (Connessione chiusura dita)
I >t T
.M
4-g5.1, diam controforo 9.5
RA -l ‘ AA Profond. SC (Foro di montaggio)
3/5"_,4&. Vca | AB N RA
y @VA, prof. VB | l fi
\ / \\ 2; //
— . & iTe @
== @
$ ; C _ @ us} RPN 1 Tel] <
‘ J\ H / B S| RIS z,
: P14 SRIE AT N\ | 2
“ E z
g \‘7_[\,\ %, ‘ % ]
< - “/
>< N
12& 20° 4XM.6 profond{ta 12
(foro di montaggio) o _.Q_
Fz FY X, (Aperto DO) -~
gWA, prof. WB (Chiuso Vcc )
8 X M5 profondita 10
Filettatura per fissaggio
(mm)
Modello AA |AB |Vca | B |CA |CB |Vcc |DO |EC |EO | FX | FY | FZ G 1 J K L M NA NB
MHS4-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 |20 |74 | 86| 26 |38 | 31 |28 6 [375| 9 |24 |10 [4H9 990 | 2 | 18 [10h9 3 4s6
MHS4-63D 66 |62 | 4 |8 |12 [22 |91 |107 |35 |51 |38 [345| 7 [44 |11 |28 |11 [6H9 0% | 3 | 24 [12h9 § s
Modello O Q RA | RB |SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS4-50D 5 |14 |52 |34 |12 [4H9'3%0| 4 |52H9*GO™| 2 [4H9*R%0 | 4 |7
MHS4-63D 55 |17 |66 |38 |14 |[5H9*3%0 | 5 |65H9*30™| 25 [5H9 3% | 5 |75
ZSNC 55



Serie MHS

Isteresi dei sensori

| sensori hanno un'isteresi simile a quella dei
microsensori. La regolazione della posizione del
sensore deve essere realizzata facendo riferimento alla
tabella sottostante.

Tl L1 [ul

Isteresi

Operazione d'esercizio dei sensori (ON)

Posizione di resettaggio sensore (OFF)

Series MHS[J/MHSL Series MHSJ/MHSH
216 +~ 925
Isteresi (Valori max.) mm Isteresi (Valori max.) mm
QN D-M9BAL /bf%;% D-M9BAL
(o] 77
% D-M9LI(V) Posizione ON Posizione ON o D-MOLI(V)  [Setting of ON position |Setting of ON position
Modello Modello e S
luce rossa accesa | luce verde accesa when red light is on  |when green light is on
MHSO MHSJ3
MHSL3™ 16D 0.3 0.4 1.6 MHSH3 -16D 0.3 0.3 1.3
MHSC MHSJ3 _
MHSL3 20D 0.3 0.4 1.6 MHSH3 20D 0.3 0.3 13
MHSO MHSJ3 _
MHSL3 25D 0.4 0.4 1.6 MHSH3 25D 0.4 0.4 13
232 + 9125 WHeYS 32D 06 0.4 15
” Isteresi (Valori max.) mm
Oy D-Y590] MHSJ3
Lnsolo -40D 0.6 0.4 15
; D-Y69] D-Y700W D-Y7BAL : : :
Modello X | py7p) &) MHSH3
MHSJ3
m:iﬂ- 32D 0.7 1.2 0.7 Ve 20 0.6 0.4 1.7
MHS) MHSJ3
MHsL3" 40D 0.4 0.7 0.4 MHsH3 63D 0.6 0.4 17
MHSO MHSJ3
MHSL 3" 20D 04 0.7 04 MHSH3 80D 0.7 0.5 18
MHS
MHSL3- 63D 0.4 0.7 0.4
MHSO
MHSL3" 80D 0.4 0.7 0.6
MHSO
MHsL3~100D 0.4 0.8 0.6
MHSO
MHSL3_125D 0.4 0.4 0.7

Isteresi dei sensori

Blocco centrale di spinta/tipo cilindro

- Max. isteresi mm

@i’i{;&o’/ D-M9BAL
al S D-M9LCI(V) Posizione ON Posizione ON
LH | Modello
luce rossa accesa | luce verde accesa
MHSHI3-32DA 0.5 0.3 0.8
. MHSH[I3-40DA 0.5 0.3 0.9
Isteresi

MHSHI3-50DA 0.6 0.4 1
MHSH[I3-63DA 0.8 0.5 1
Operazione d'esercizio dei sensori (ON) MHSHLI3-80DA 1 05 11

L Posizione resettaggio sensore (OFF)
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Caratteristiche dei sensori Serie MHS

Sporgenza del sensore dalla superficie del corpo

Nella tabella sottostante si mostra la sporgenza del sensore dalla fine della superficie del corpo.

Utilizzarla come riferimento per il montaggio, ecc.

(mm)
Montaggio con cavo sul lato opposto delle dita Montaggio con cavo sullo stesso lato delle dita
L
Connessione
elettrica in linea
L ConnesSione
elettrica in linea|
Direzione del montaggio
del sensore su pinza
pneumatica =
Connessione \:Di
Connessione elettrica
elettrica perpendicolare perpendicolare
] L L
= - :igf’ dical In linea Perpendicolare In linea Perpendicolare
5
Pinza preumatica—1 el gy 3 D-M9OJ D-M9BAL D-M9ClV. D-M9CJ D-M9BAL D-M9CV.
Aperto — 8.5 — 1 10 _
MHS[- 16D Chiuso 5 14 3 — 25 —
Aperto = 7 = = 8 =
MHSLI- 20D — o = = - = - =
Aperto — 5 — — 8 —
MHSL- 25D ™ Ciiso 3 1 1 — 1 —
Aperto — 8.5 — — 45 _
MHSL3- 16D o - 5 12 3 — — —
MHSL3- 20D |—aperto = ! = — 3 —
i Chiuso 5 13 3 — — —
MHSL3- 25D [—npero - > — = 2 =
) Chiuso 3 12 1 p— — —
Tipo di cavi In linea Perpendicolare In linea Perpendicolare
& Po g D-Y59[] D-Y69[] D-Y59[] D-Y69[]
. N D-Y7P D-Y7BAL D-Y7PV D-Y7P D-Y7BAL D-Y7PV
Pinza pneumatica g D-Y7CW D-Y70WV D-Y700W D-Y7OWV
Aperto — — — — 5 —
MHSL- 32D 1 ¢iso 6 9 4 — — —
Aperto — — — — 2.5 —
MHSL- 40D ™ criso 55 8 4 — —
Aperto — — — — — —
MHSL- 50D (o 5 75 3 — — —
Aperto — — — — — —
MHSC} 63D [ cieo 3 5 1 — — —
Aperto — — — — — —
MHSC- 80D —x "= — — — — — —
Aperto — — — — — —
MHSL-100D £
Chiuso — — — — — —
MHS-125D |—2perto — — — — — —
Chiuso — — — — — —
Aperto — — — — — —
MHSL3- 32D Chiuso 6 9 2 — — —
Aperto — — — — — —
MHSL3- 40D ™ Ciiso 5.5 8 4 — — —
Aperto — — — — — —
MHSL3- 50D ™ Chiuso 5 7.5 3 — — —
Aperto — — — — — —
MHSL3- 63D Chiuso 3 5 1 — — —
Aperto — — — — — —
MHSL3- 80D —obe
Chiuso — — — — — —
Apert — — — — — —
MHSL3-100D |——Porto —
Chiuso — — — — —
MHSL3-125D |—aperto — = — — — =
Chiuso = — = =

Nota 1) Non c'eé sporgenza per le sezioni della tabella senza immissione di valori.

Nota 2) Assicurarsi che attacchi e pezzi di lavoro, se montati con cavi sul lato delle dita, non tocchino le unita dei sensori o i cavi.

™

SVC

57



Serie MHS

Sporgenza del sensore dalla superficie del corpo

Nella tabella sottostante si mostra la sporgenza del sensore dalla fine della superficie del corpo.

Utilizzarla come riferimento per il montaggio, ecc.

(mm)
) - 1o di cavi In linea Perpendicolare
Connessione OSzione =10 di sensor
1 N elettrica in Pinza pneumatica elle dia s D-M9oC] D-M9BAL D-MoLC1V
! finea MHSJ3 ;e | Aperto 2 1 —
L MHSH3 Chiuso 55 14.5 3
MHSJ3 20D Aperto 2 11 —
h ae MHSH3 Chiuso 5 14.5 3
MHSJ3 o Aperto — 10 —
b MHSH3 Chiuso 5 14.5 25
MHSJ3 32D Aperto — 8.5 —
N MHSH3 Chiuso 45 14 1
F
Connessione MHSJ3 45 Aperto — 75 —
elettrica MHSH3 Chiuso 3 13 1
perpendicolare MHSJI3 sob Aperto — 3 —
MHSH3 Chiuso 15 11.5 —
MHSJ3 Aperto — — _
-63D
MHSH3 Chiuso — 10 —
MHSJ3 Aperto — — —
L -80D
MHSH3 Chiuso — 9 —
Nota 1) Indica la sporgenza dalla superficie montante F. Non c'é sporgenza dal lato dita.
Nota 2) Non c'é sporgenza per le parti della tabella prive di valori.
Nota 3) Assicurarsi che attacchi e pezzi di lavoro, se montati con cavi sul lato delle dita, non tocchino le unita dei sensori o i cavi.
Sporgenza dalla fine della superficie della staffa supporto spinta (P)
Nella tabella sottostante viene indicata la sporgenza dalla fine della superficie della staffa di supporto della spinta (P).
Utilizzarla come riferimento per il montaggio, ecc.
Blocco centrale/tipo cilindro
(mm)
_Tipo di cavo In linea Perpendicolare
Connessione PUShe, Tipo gj sens;
elettrica Pinza pneumatica P osftio,, ore D-M9] D-M9BAL D-M9olvV
perpendicolare MHSHO32DA Estesa 4 9 1
L Ritratta 9 14 6
MHSHC-40DA E:.stesa 3 8 0.5
itratta b
o Ritratt 8 13 5.5
MHSHO-500A | Cotesa - 2 -
Ritratta 7.5 12 5
MHSHC-63DA [ —oe5a - L5 -
Ritratta 7 115 4
Connessione MHSHCI-80DA E'Stesa — — —
elettrica Ritratta 4 9 15
in linea

58

O
3




Montaggio sensori

Installare il sensore introducendolo nell'apposita scanalatura
situata sulla pinza pneumatica, come si mostra in figura. Serrare la
vite (compresa) per mezzo di un cacciavite di precisione.

Cacciavite di precisione a testa piatta

Sensore

Vite montaggio sensore
M2.5 x 4¢

Nota) Utilizzare un cacciavite di precisione con manico da 5 a 6mm per serrare la vite di
fissaggio del sensore.
La coppia di serraggio deve essere di 0,05 + 0.1N.-m. Essa si ottiene, come norma,
ruotando di 90° dopo il punto di prima resistenza.

™

Caratteristiche dei sensori Serie MHS

1 Modello resistente all'olio

MHSL] - D -

MHSJ3  —=|Diametro |[DF =Sensoriallo|_
MHSHO3 = cilindro |DOF 4stato solido[ *°
MHSL3 = D -

In caso di utilizzo in ambienti con presenza di olio da taglio (o simili ecc.),
sono previste guarnizioni con materiali resistenti all'olio.

Dati tecnici

Tipo Modello resistente all'clio
Diametro cilindro mm 16, 20, 25 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Materiale Guarnizioni, tenute — Gomma al fluoridica
MHS
Sensori MHSL D-M9BAL D-Y7BAL
applicabili
PP MHSJ
D-M9BAL
MHSH

Nota 1) Non per tutti i tipi di olio da taglio € possibile usare pinze pneumatiche e sensori.
Dopo aver confermato il tipo di olio da taglio, consultare SMC per qualunque
chiarimento.

Nota 2) Le dimensioni sono uguali a quelle dello standard.

2 Modelo resistente al calore

MHSL] - D

MHSJ3 = Diametro DO _
MHSH3 —| Cilindro |pom~ %4
MHSL3 - D

In caso di utilizzo in ambienti con temperature elevate

(fino a 100°C), guarnizioni e lubrificanti vengono sostituiti
con materiali resistenti al calore.

Dati tecnici

Tipo Modello resistente al calore
Diametro cilindro mm 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funzione Doppio effetto

Fluido Aria

Materiale Seals, gaskets — Gomma al fluorurata

Nota 1) Non disponibile con sensori.
Nota 2) Le dimensioni sono uguali a quelle dello standard.
Nota 3) Scegliere gomma fluorurata (F) o0 gomma siliconica (Si) per soffietto di protezione.

SvVC 59



Serie MHS

Al

A\Attenzione

Design accessorio

Leggere attentamente prima dell’'uso.

Montaggio

4. Per installare o rimuovere il
soffietto di protezione, usare
la procedura mostrata nel
disegho sottostante.

Installazione e rimozione del soffietto di protezione

<Rimozione>
1. Premere la della cuffia e rimuoverlo

Limitare I'apertura dalla circonferenza della guida.
delle dita e . X N X
posizionare 2. Q_uando il soffietto & stato rimosso daI_Ia
|ateDf,§|)meﬂte~ circonferenza della guida, tirarlo in
! direzione della freccia mantendo nel
frattempo ferme le sezioni B e
Inserire un perno nella rl_muovendolo dalla scanalatura delle
spanalatura situata sul dita.
dito (tolleranza H9), e 3. Una volta fuoriuscito dalla scanalatura,
. posizionare . . .
Accessorio in direzione corsa. estrarlo del tutto, muovendo in direzione

della freccia.

controforo
apertura <Montaggio>
1. Invertendo il procedimento della
rimozione, installare lo stelo di
protezione nelle scanalature delle dita.
2. Fissarlo sulla circonferenza della guida.
Nota) Si raccomanda di non lacerare il
soffietto di protezione quando si
procede all'installazione o alla

rimozione.

Superficie di presa
del carico

Se il carico & di piccolo diametro
e quindi esiste interferenza tra la
superficie di presa del carico e la
posizione della vite, realizzare un
controforo sulla superficie di pre-
sa del carico per adattarlo alla
testa della vite, come si mostra
nellimmagine sulla sinistra.

3. Stringere la piastra di spinta ed Rimuovere  Dito Rimuovere
altri componenti allo stelo di ’
spinta applicando una coppia
compresa nel campo indicato. Scanalatura

Una coppia insufficiente puo tradursi in
scivolamenti o cadute.

Montaggio di una piastra di spinta sullo stelo di spinta

Installare una piastra di spinta o altro com-
ponente sulla filettatura femmina dello ste-
lo di spinta utilizzando una vite e stringere
applicando la coppia indicata nella tabella
sotto.

SO
I
Soffietto di protezione
Ritorno

T T
Ff\/ﬂf\\/r*r\

Sezione della soffietto antipolvere

Filettatura femmina per
montaggio piastra di spinta

Serie MHSH3 (con blocco centrale di spinta)

Modello Bullone Coppia’\\ll.‘:ﬂassima Max. pra:rfnwlenatura
HSHL3-32DA, B M3 0.6 6
-40DA, B M5 2.8 10
-50DA, B M6 4.8 12
-63DA, B M8 12 16
-80DA, B M10 24 20

60
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Avvertenze per pinze pneumatiche 1

5. Per montare la pinza pneu-
matica, stringere le viti ap-
plicando una coppia com-
presa nel campo raccoman-

dato.
Una coppia superiore pud tradursi in
scivolamenti o cadute

Montaggio della pinza pneumatica

Con fori filettati

N 42

RS

Serie MHS2
Modello Bullone [°°PP@massima M‘*‘-g"(’;ﬁn'f)“a ura
MHS2- 16D | M4 2.1 8
20D M4 2.1 8
25D M4 2.1 8
32D M5 43 10
40D M6 7.3 12
50D | M6 7.3 12
M6 7.3 12
Serie MHS3, MHSL3
Modello Bullone CoppiaNrT:ssima Max. ;rg;t:::;latura
MHS3- 16D M3 0.88 6
MHSL3- 20D M3 0.88 6
25D M4 1.6 6
32D M4 1.6 6
40D M5 4.3 10
50D M5 4.3 10
63D M6 7.3 12
80D M6 7.3 12
100D M8 18 16
125D M10 36 20
Serie MHS4
Modello | Bullone |4 ¥ v
MHS4- 16D M4 2.1 8
20D | M4 2.1 8
25D M4 2.1 8
32D M5 4.3 10
40D M6 7.3 12
50D M6 7.3 12
63D M6 7.3 12

| 63D




Serie MHS
Avvertenze per pinze pneumatiche 2

Montaggio

Montaggio della pinza pneumatica

Con fori filettati

N 7
/7

=

Con fori passanti

o

Leggere attentamente prima dell’'uso.
|
i%

modelli MHSJ3 e MHSHJ3, si raccomanda di
rimuovere innanzitutto il soffietto di protezione
e, dopo aver realizzato il montaggio ed
awvitato, ricollocarlo. Vedere installazione e
rimozione del soffietto di protezione a p. 5-216

Serie MHSJ3, MHSH3 i Serie MHS2 + Serie MHSJ3, MHSH3
Modello Bullone  |"* wpﬂﬁse"aggm me’\t’l;fé 5’8:’,“) i Modello Bullone coPpi?\,%aSSima i Modello Bullone COPPI?\,r.T:ss'ma
MHSJ3 | MHS2-16D M3 0.88 ' MHSJ3
-16D 8 ‘ ! -16D M3 0.88
MHSH3 M 21 | 20D M3 088 | | MHSH3
MHSJ3 1 25D M3 0.88 ' [MHsI3
" M4 ! ! . M3 0.88
MHsH320P 21 8 1 32D M4 21 " | MHsH320P
: 43 ;
MHSJ3 o5h | w4 21 8 w 40D MS | | MHSJI3 555 M3 0.88
MHSH3 ’ ! 50D M5 4.3 ' | MHSH3
M4 . 8 : 43 1
i 2'1 s ' Serie MHS3, MHSL3 !
MHSJ3 _ : | Coppia massima | MHSJ3 M4 2.1
MHsH3 %P [ Vs 32 10 . | Modello |  Bullone Nm | MHsH3 4P
| - M3 :
WHSI3 oo | M5 22 T : MHS3-16D 0.88 ' [MHs3 cop " i
MHSH3 M6 73 12 | MHSL3- 208 M3 0.88 | | MHSH3
! M4 !
MHSJ3 g, | M6 73 12 1 25D 21 | | MHSJ3 g M6 73
MHSH3 M8 18 16 } 82D M4 21 | | MHSH3
| M5 |
MHSI3 oo | M6 73 12 ! 49D = | |MHSJ3 o M6 73
MHSH3 M8 18 16 1 50D MS 43 " | MHSH3 :
63D M6 7.3 :
1 80D M6 7.3 ;
! 100D M8 18 }
: 125D M10 36 }
. Serie MHS4 3
} | Modello Bullone T |
' |[MHs4-16D M3 0.88 ; |
} 20D M3 0.88 }
g% } 25D M3 0.88 !
) 32D M4 21 + Serie MHSH (Blocco centrale di spinta)
Serie MHSH (Blocco centrale di spinta) 40D M5 4.3 ! Coppia massima
o N oror ! = E A0 ! Modello Bullone N-m
Modello Bullone Max.copﬂéllm ﬁ|enata:t(m|.-n) ! . ! MHSH3-32DA
' 63D M5 43 i . M4 2.1
MHSH3-32DA ! ' | MHSH3-32DB
MHSH332DB |  ™° 32 10 : !
1 ! | MHSH3-40DA Via 01
MHSH3-40DA [ /s ! ! | MHSH3-40DB :
MHSH3-40DB 32 1 ‘ !
! ' | MHSH3-50DA M5 43
MHSH3-50DA M6 73 12 | | MHSH3-50D8 :
MHSHS 5008 } ' | MHSH3-63DA . .
MHSH3-63DA | g 18 16 ; ' | MHSH3-63DB
MHSH3 6308 3 ! | MHSH3-80DA M6 73
weeens| e | | o ||  Luvsracooe
- ! ' Nota) Utilizzando i fori passanti per il montaggio dei

O
:

61




\)

62



