OMmRON

SGMAH-L], SGMPH-LJ, SGMGH-L], SGMSH-L], SGMUH-L1, SGMBH-L!

Servomotori rotativi Sigma-li

Servomotori potenti e flessibili per il controllo
assi. Risposta rapida, alta velocita ed elevata
precisione.

* 6 diverse versioni offrono una gamma completa di
servomotori per soddisfare i requisiti di potenza,
velocita e prestazioni di ogni applicazione.

¢ Coppia massima pari al 300% di quella nominale per
3 secondi

¢ |dentificazione automatica dei motori sul
servoazionamento

* |P67 e paraolio disponibili

¢ Encoder ad alta risoluzione

* Soluzione per encoder assoluto multigiro
¢ Design compatto e struttura robusta
Valori nominali

¢ 230Vc.a.30W ... 1,5 kW
(coppia nominale 0,09 ... 4,77 Nm)

e 400 Vc.a. 300 W ... 55 kW
(coppia nominale 0,95 Nm ... 350 Nm)

Configurazione del sistema

(Fare riferimento al capitolo servoazionamenti)
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Servoazionamento con Servoazionamento
schede accessorie intelligente
per configurazione flessibile
del sistema XtraDrive
Sigma Il Opzioni di azionamento
Sigma ll

Cavo di alimentazione

Cavo encoder
Cavo del freno
Cavo encoder

Cavi per alimentazione

e encoder
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Servomotore Servomotore Servomotore Servomotore Servomotore Servomotore
SGMBH SGMAH SGMPH SGMGH SGMUH SGMSH
1.500 giri/min 3.000 giri/min 3.000 giri/min 1.500 giri/min 3.000 giri/min 6.000 giri/min
(22-55 kW) (30-750 W) (100-1500 W) (450W-15 kW) (1-5 kW) (1-4 kW)
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Combinazione di servomotori/servoazionamenti

Servomotore rotativo Sigma-lIl

Servoazionamento Sigma-II

Servoazionamento XtraDrive

Tensione Cop[_)iaI Potenza Modello 230 V (monofase) (400 V (trifase) 230 V (monofase)|400 V (trifase)
nominale
SGMAH 230 V 0,0955 Nm 30 W SGMAH-A3AC] [SGDH-A3AE-OY |- XD-P3-MNO1 -
(3000 min") 0,159 Nm 50 W SGMAH-A5AC] [SGDH-ASAE-OY |- XD-P5-MNO1 -
0,318 Nm 100 W SGMAH-01AC] [SGDH-O1AE-OY |- XD-01-MNO1 -
0,637 Nm 200 W SGMAH-02AC] [SGDH-02AE-OY |- XD-02-MNO1 -
1,27 Nm 400 W SGMAH-04AC] [SGDH-04AE-OY |- XD-04-MNO1 -
3 2,39 Nm 750 W SGMAH-08AC] [SGDH-08AE-S-OY |- XD-08-MN -
400 V 0,955 Nm 300 W SGMAH-03DC] |- SGDH-05DE-OY |- XD-05-TN
2,07 Nm 650 W SGMAH-07DC] |- SGDH-10DE-OY |- XD-10-TN
SGMPH 230 V 0,318 Nm 100 W SGMPH-01AC] [SGDH-O1AE-OY |- XD-01-MNO1 -
(3000 min") 0,637 Nm 200 W SGMPH-02AC] |SGDH-02AE-OY - XD-02-MNO1 -
1,27 Nm 400 W SGMPH-04AC] |SGDH-04AE-OY |- XD-04-MNO1 -
2,39 Nm 750 W SGMPH-08AC] |SGDH-08AE-S-OY |- XD-08-MN -
4,77 Nm 1500 W SGMPH-15AC] |[SGDH-15AE-S-OY |- XD-15-MN -
a 400 V 0,637 Nm 200 W SGMPH-02DC] |- SGDH-05DE-OY |- XD-05-TN
1,27 Nm 400 W SGMPH-04DC] |- SGDH-05DE-OY |- XD-05-TN
2,39 Nm 750 W SGMPH-08DC] |- SGDH-10DE-OY |- XD-10-TN
4,77 Nm 1500 W SGMPH-15DC] |- SGDH-15DE-OY |- XD-15-TN
SGMGH 400 V 2,84 Nm 0,45kW  [SGMGH-05DC] |- SGDH-05DE-OY |- XD-05-TN
(1500 min™") 5,39 Nm 0,85kW  [SGMGH-09DC] |- SGDH-10DE-QOY |- XD-10-TN
8,34 Nm 1,3 kW SGMGH-13DC] |- SGDH-15DE-OY |- XD-15-TN
11,5 Nm 1,8 kW SGMGH-20DC] |- SGDH-20DE-OY |- XD-20-TN
18,6 Nm 2,9 kW SGMGH-30DC] |- SGDH-30DE-OY |- XD-30-TN
28,4 Nm 4.4 kW SGMGH-44DC] |- SGDH-50DE-OY |- XD-50-TN
35,0 Nm 5,5 kW SGMGH-55DC] |- SGDH-60DE-OY |- -
48,0 Nm 7,5 kW SGMGH-75DC] |- SGDH-75DE-OY |- -
70,0 Nm 11 kW SGMGH-1ADC] |- SGDH-1ADE-OY |- -
95,4 Nm 15 kW SGMGH-1EDC] |- SGDH-1EDE-QOY |- -
SGMSH 400 V 3,18 Nm 1,0 kW SGMSH-10DC] |- SGDH-10DE-OY |- XD-10-TN
(3.000 min™") 4,90 Nm 1,56 kW SGMSH-15D |- SGDH-15DE-OY |- XD-15-TN
— 6,36 Nm 2,0 kW SGMSH-20DC] |- SGDH-20DE-OY |- XD-20-TN
! 9,80 Nm 3,0 kW SGMSH-30DC] |- SGDH-30DE-OY |- XD-30-TN
3 12,6 Nm 4,0 kW SGMSH-40DC] |- SGDH-50DE-OY |- XD-50-TN
; 15,8 Nm 5,0 kW SGMSH-50DC] |- SGDH-50DE-OY |- XD-50-TN
SGMUH (6.000 min™T) [400 V 1,59 Nm 1,0 kW SGMUH-10D0] |- SGDH-10DE-OY |- XD-10-TN
2,45 Nm 1,5 kW SGMUH-15D] |- SGDH-15DE-OY |- XD-15-TN
:;j 4,9 Nm 3,0 kW SGMUH-30DC] |- SGDH-30DE-OY |- XD-30-TN
6,3 Nm 4,0 kW SGMUH-40DC] |- SGDH-50DE-OY |- XD-50-TN
SGMBH (1.500 min™) {400 V 140 Nm 22 KW SGMBH-2BDL] |- SGDH-2BDE - -
191 Nm 30 KW SGMBH-3zZD0 |- SGDH-3ZDE - -
) 236 Nm 37 kKW SGMBH-3GD] |- SGDH-3GDE - -
286 Nm 45 KW SGMBH-4EDC] |- SGDH-4EDE - -
350 Nm 55 kW SGMBH-5EDC] |- SGDH-5EDE - -

Nota: 1. Per i codici completi dei servomotori e dei cavi, consultare la sezione relativa ai modelli disponibili alla fine del capitolo.
2. Consultare il capitolo sui servoazionamenti per la selezione dell’azionamento e per informazioni dettagliate sulle caratteristiche.

172

Servosistemi c.a.



OMmRON

Servomotore
Modello di servomotore Sigma-Il ———— —ECaratteristiche connettore
SGMAH: motore cilindrico Assente| Nessuna opzione
SGMPH: motore cubico D | Connettore Hypertac g:
SGMGH: 1.500 giri/min, (SGMAH, SGMPH) E
SGMSH: 3.000 giri/min, 2
SGMUH: 6.000 giri/min, | Caratteristiche freno e guarnizione per olio §
Potenza (kW) O 3
SGMAH | SGMPH | SGMGH | SGMSH | SGMUH S | Guarnizione per olio
Codice [ 3.00 3.00 1.50 3.00 6.00 B | FrenoadoV
min~ min~ min” min” min” C Frenoa 24V
A3 0,03 D Guarnizione per olio + Freno a 90 Ve.c.
A5 0,05 E Guarnizione per olio + Freno a 24 Vc.c.
01 0,1 0,1 F Guarnizione antipolvere
02 0,2 0,2 G Guarnizione antipolvere + Freno a 90 Vc.c.
03 0,3 H Guarnizione antipolvere + Freno a 24 Vc.c.
04 0,4 0,4
05 0,45 -Caratteristiche parte terminale dell'albero
06 cotice|  P2rte terminale Tipo
07 0,65 dell'albero SGMAH|SGMPH|SGMGH|SGMSH| SGMUH|
08 0,75 0,75 2 |Dritto, senza chiavetta| O | O | O | O
09 0,85 4 | Dritto, con chiavetta | O | O
10 1,0 1,0 6 | Dritto, con chiavetta, forofilettato) © | © | ©O | © | O
12 8 |Dritto, foro filettato O | O
13 1.3 . O: Standard  O: Funzione
15 15 15 15 —— Design:
20 1,8 2,0 A: Standard
22 E: SGMPH (IP67)
gg 29 3,0 3,0 F: SGMAH (preparato per montaggio stagno resistente agli oli)
40 4,0 4,0 L—Caratteristiche encoder seriale
44 44 Codice Encoder Tipo
50 5,0 SGMAH|SGMPH|SGMGH|SGMSH|SGMUH
55 55 1 |Assoluto a 16 bit O O
60 2 | Assoluto a 17 bit O O
75 7,5 A |Incrementale a 13 bit o (]
1A 11 B |Incrementalea16bit| O O
1E 15 C |Incrementale a 17 bit [e] ] [¢]
Tensione O: Standard  O: Funzione
A: 230V
D: 400V

SGMBH - 2BD2A O [
Serie Sigma-ll di —L Opzione

grandi dimensioni ——
Modello: SGMBH

1: Guarnizione per olio (tipo V)
B: Guarnizione per olio (tipo V)
C: Guarnizione per olio (tipo V)
S: Guarnizione per olio (tipo S)
D: Guarnizione per olio (tipo S) e freno di stazionamento (90 Vc.c.)
E: Guarnizione per olio (tipo S) e freno di stazionamento (24 Vc.c.)

e freno di stazionamento (90 Vc.c.)
e freno di stazionamento (24 Vc.c.)

Uscita motore
2B: 22 KW 4E: 45 kW
3Z: 30 kW 5E: 55 kW

3G: 37 kW Nota: opzioni non disponibili per i motori da 55 kW.
Tensione
D:400V
L—— Caratteristiche del motore
2 : Flangia, albero dritto

Caratteristiche dell'encoder 6 : Flangia, albero dritto § Per 45 kW o0 meno
2: assoluto a 17 bit (standard) (con chiavetta e foro filettato)
C: incrementale a 17 bit (standard) K : Montaggio su base, albero dritto
3: 20-bit assoluto (opzionale) L : Montaggio su base, albero dritto } Per 37 kW o piu

(con chiavetta e foro filettato)

Revisione design
A: Coppia max. 200%
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Caratteristiche Servomotore

Modello SGMAH, 230 V/400 V

Valori tipici
Tensione applicata 230V 400 V

Servomotore modello SGMAH- [] A3A[] A5A[] 01A0] 02A[] 04A] 08A[] 03D 07Dl]
Potenza nominale w 30 50 100 200 400 750 300 650
Coppia nominale N-m 0,096 0,159 0,318 0,637 1,27 2,39 0,955 2,07
Coppia massima istantanea N-m 0,286 0,477 0,955 1,91 3,82 7,16 3,82 7,16
Corrente nominale A (rms) 0,44 0,64 0,91 2,1 2,8 4.4 1,3 2,2
Corrente massima istantanea A (rms) 1,3 2,0 2,8 6,5 8,5 13,4 51 7,7
Velocita nominale min’T 3000
Velocita massima minT 5000
Costante di coppia Nm/A (rms) 0,238 0,268 0,378 0,327 0,498 0,590 0,837 1,02
Momento di inerzia del rotore (JM) kg-m2x10'4 0,017 0,022 0,036 0,106 0,173 0,672 0,173 0,672
Momento di inerzia del carico Multiplo di (JM) 30 20
consentito (JL)
Power rate kW/s 5,49 11,5 27,8 38,2 93,7 84,8 52,9 63,8
Accelerazione angolare nominale rad/s® 57500 72300 87400 60100 73600 35500 55300 30800
Encoder applicabile Standard Encoder incrementale (13 bit)

Funzione Encoder incrementale/assoluto (16 bit)

Momento di inerzia del freno kg~m2x10'4 0,0085 0,058 0,14 0,058 0,14
di stazionamento J
@ |Time rating Continuo
8 |Classe di isolamento Classe B
S |Temperatura ambiente 0..+40°C
% Umidita relativa 20 ... 80% (senza formazione di condensa)
% |Classe di vibrazioni 15 pm o inferiore
g Custodia Interamente chiuso, autoraffreddato, IP55 (esclusa I'apertura dell'albero)
g Resistenza alle vibrazioni Accelerazione vibrazioni 49 m/s®
O |Montaggio A flangia

Caratteristiche coppia-velocita

(A Zona di lavoro continua 'B:

zona di lavoro intermittente)

SGMAH-A3A SGMAH-A5A SGMAH-01A
5000 \ 5000 \ 5000
4000 4000 4000
3000 3000 3000
VELOCITA VELOCITA VELOCITA
(min°1) A B (min”1) A B (min1) A B
2000 2000 2000
1000 1000 1000
0 0 0
0 o1 02 03 04 0 015 03 045 06 0 025 05 075 1
COPPIA (N - m) COPPIA (N - m) COPPIA (N - m)
SGMAH-02A SGMAH-04A SGMAH-08A
5000 \ 5000 5000
4000 4000 4000
3000 3000 3000
VELOCITA VELOCITA VELOCITA
(min1) A B (min"T) A B (min1) A B
2000 2000 2000
1000 1000 1000
0 0 0
0o 05 1 15 2 o 1 2 3 4 0o 2 4 6 8
COPPIA (N - m) COPPIA (N - m) COPPIA (N - m)
SGMAH-03D SGMAH-07D
5000 \ 5000 V
4000 4000
3000 3000
VELOCITA VELOCITA
(minT) A B (min’!) A B
2000 2000
1000 1000
0 0
o 1 2 3 4 0o 2 4 6 8
COPPIA (N - m) COPPIA (N - m)
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Modello SGMPH, 230 V/400 V

Valori tipici
Tensione applicata 230V 400 V
Servomotore modello SGMPH- [] 01AC] 02A[] 04AC] 08A[] 15A0] 02D[] 04D[] 08D[] 15D[]
Potenza nominale W 100 200 400 750 1500 200 400 750 1500
Coppia nominale N-m 0,318 0,637 1,27 2,39 4,77 0,637 1,27 2,39 4,77
Coppia massima istantanea N-m 0,955 1,91 3,82 7,16 14,3 1,91 3,82 7,16 14,3
Corrente nominale A (rms) 0,89 2,0 2,6 41 7,5 1,4 1,4 2,6 4,5
Corrente massima istantanea A (rms) 2,8 6,0 8,0 13,9 23,0 4,6 4.4 7,8 13,7
Velocita nominale min”T 3000
Velocitd massima min” 5000
Costante di coppia Nm/A (rms) 0,392 0,349 0,535 0,641 0,687 0,481 0,963 0,994 1,14
Momento di inerzia del rotore (JM) kg~m2x10'4 0,0491 0,193 0,331 2,10 4,02 0,193 0,331 2,10 4,02
Momento di inerzia del carico Multiplo di (JM) 25 15 7 5 15 7 5
consentito (JL)
Power Rate kW/s 20,6 21,0 49,0 27,1 56,7 21,0 49,0 271 56,7
Accelerazione angolare nominale rad/s® 64800 33000 38500 11400 11900 33000 38500 11400 11900
Encoder applicabile Standard Encoder incrementale (13 bit)
Opzionale Encoder incrementale/assoluto (16 bit)
Momento di inerzia del freno kg~m‘x10'4 0,029 0,109 0,875 0,109 0,875
di stazionamento J
o |Time rating Continuo
§ Classe di isolamento Classe B
5 |Temperatura ambiente 0..+40°C
2 |Umidita relativa 20 ... 80% (senza formazione di condensa)
'»% Classe di vibrazioni 15 pm o inferiore
'§ Custodia Interamente chiuso, autoraffreddato, IP55 (esclusa I'apertura dell'albero)
® |Resistenza alle vibrazioni Accelerazione vibrazioni 49 m/s®
8 Montaggio A flangia
Caratteristiche coppia-velocita
(‘A Zona dilavoro continua B : zona di lavoro intermittente)
SGMPH-01A SGMPH-02A SGMPH-04A
5000 \ 5000 \ 5000 \
4000 4000 4000
N
3000 3000 3000
VELOCITA VELOCITA VELOCITA
(minl) A B (i) A B (i) A B
2000 2000 2000
1000 1000 1000
0 0 0
0 025 05 075 1 o 05 1 15 2 0o 1 2 3 4
COPPIA (N - m) COPPIA (N - m) COPPIA (N - m)
SGMPH-08A SGMPH-15A SGMPH-02D
5000 \\\ 5000 5000
4000 4000 4000
3000 3000 3000
VELOCITA VELOCITA VELOCITA
(minc1) A B (min1) A B (minc1) A B
2000 2000 2000
1000 1000 1000
0 0 0
0 2 4 6 8 0 4 8 12 16 0 0,5 1 1,5 2
COPPIA (N - m) COPPIA (N - m) COPPIA (N - m)
SGMPH-04D SGMPH-08D SGMPH-15D
5000 5000 \\\ 5000 \Y
4000 4000 4000
\ ~— \\
3000 3000 3000
VELOCITA VELOCITA VELOCITA
(min) A B (minl) A B (min1) A B
2000 2000 2000
1000 1000 1000
0 0 0
[ 2 3 4 o 2 4 6 8 o 4 8 12 16
COPPIA (N - m) COPPIA (N - m) COPPIA (N - m)
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Modello SGMGH, 400 V

Valori tipici
Tensione applicata 400 V
Servomotore modello SGMGH- [ 05D[] 09D[] 13D0] 20D( ] 30D 44DL] 55D[] 75D[] 1ADL] 1EDL]
Potenza nominale kW 0,45 0,85 1,3 1,8 2,9 4,4 55 7,5 11 15
Coppia nominale N-m 2,84 5,39 8,34 11,5 18,6 28,4 35,0 48,0 70,0 95,4
Coppia massima istantanea N-m 8,92 13,8 23,3 28,7 45,1 711 90,7 123 175 221
Corrente nominale A (rms) 1,9 3,5 54 8,4 11,9 16,5 20,8 25,4 28,1 37,2
Corrente massima istantanea A (rms) 55 8,5 14 20 28 40,5 55 65 70 85
Velocita nominale min’T 1500
Velocita massima min’T 3000 2000
Costante di coppia Nm/A (rms) 1,64 1,65 1,68 1,46 1,66 1,82 1,74 2,0 2,56 2,64
Momento di inerzia del rotore (JM) kg-m2x10'4 7,24 13,9 20,5 31,7 46,0 67,5 89,0 125 281 315
Momento di inerzia del carico Multiplo di (JM) 5
consentito (JL)
Power Rate kW/s 11,2 20,9 33,8 41,5 75,3 120 137 184 174 289
Accelerazione angolare nominale rad/s® 3930 3880 4060 3620 4050 4210 3930 3850 2490 3030
Encoder applicabile Standard Encoder incrementale (17 bit)
Opzionale Encoder assoluto (17 bit)
Momento di inerzia del freno kg-m?x10% 2,10 8,50 18,8 37,5
di stazionamento J
o |Time rating Continuo
§ Classe di isolamento Classe F
5 |Temperatura ambiente 0..+40°C
2 |Umidita relativa 20 ... 80% (senza formazione di condensa)
-f_.;’ Classe di vibrazioni 15 pm o inferiore
E, Custodia Interamente chiuso, autoraffreddato, IP67 (esclusa I'apertura dell'albero)
@ Resistenza alle vibrazioni Accelerazione vibrazioni 24,5 m/s®
8 Montaggio A flangia
Caratteristiche coppia-velocita
('A: Zona di lavoro continua B : zona di lavoro intermittente)
SGMGH-05D SGMGH-09D SGMGH-13D
3000 3000 \ W 3000 \
2000 2000 2000
VELOCITA VELOCITA VELOCITA
(min"1) A B (min“1) A B (min"1) A B
1000 1000 1000
0 \ 0 \ 0 \
0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 10 20 30
COPPIA (N - m) COPPIA (N - m) COPPIA (N - m)
SGMGH-20D SGMGH-30D SGMGH-44D
3000 \ 3000 3000
2000 2000 2000
VELOCITA VELOCITA VELOCITA
(min"1) - - (min1) A . \ (min°T) B \ - \
1000 1000 1000
0 o \ 0 \ \
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80
COPPIA (N - m) COPPIA (N - m) COPPIA (N - m)
SGMGH-55D SGMGH-75D SGMGH-1AD SGMGH-1ED
3000 \ 3000 2000 T 2000
2000 \\ 2000 \ \1
VELOCITA VELOCITA VELOCITA VELOCITA
(min-T) A \ B \ (min-T) B B (min-1) Aooo A B (min“1) Aooo m B
1000 \ \ 1000
0 0 0 0
0 20 40 60 8 100 0 50 100 150 0 50 100 150 200 0 50 100 150 200 250
COPPIA (N - m) COPPIA (N - m) COPPIA (N - m) COPPIA (N - m)
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Modello SGMSH, 400 V

Valori tipici
Tensione applicata 400 V
Servomotore modello SGMSH- [] 10D[] 15D 20D[] 30D 40DL] 50DL]
Potenza nominale kW 1,0 1,5 2,0 3,0 4,0 5,0
Coppia nominale N-m 3,18 4,9 6,36 9,8 12,6 15,8
Coppia massima istantanea N-m 9,54 14,7 19,1 29,4 37,8 47,6
Corrente nominale A (rms) 2,8 4,7 6,2 8,9 12,5 13,8
Corrente massima istantanea A (rms) 8,5 14 19,5 28 38 42
Velocita nominale min’T 3000
Velocita massima min’T 5000
Costante di coppia Nm/A (rms) 1,27 1,15 1,12 1,19 1,07 1,24
Momento di inerzia del rotore (JM) kg-m2x10'4 1,74 2,47 3,19 7,0 9,60 12,3
Momento di inerzia del carico Multiplo di (JM) 5
consentito (JL)
Power Rate kW/s 57,9 97,2 127 137 166 202
Accelerazione angolare nominale rad/s® 18250 19840 19970 14000 13160 12780
Encoder applicabile Standard Encoder incrementale (17 bit)
Opzionale Encoder assoluto (17 bit)
Momento di inerzia del freno kg-m?x107% 0,325 2,10
di stazionamento J
@ |Time rating Continuo
8 |Classe di isolamento Classe F
S |Temperatura ambiente 0..+40°C
% Umidita relativa 20 ... 80% (senza formazione di condensa)
% |Classe di vibrazioni 15 pym o inferiore
E Custodia Interamente chiuso, autoraffreddato, IP67 (esclusa I'apertura dell'albero)
g Resistenza alle vibrazioni Accelerazione vibrazioni 24,5 m/s?
O |Montaggio A flangia
Caratteristiche coppia-velocita
("A: Zona di lavoro continua ' B': zona di lavoro intermittente)
SGMSH-10D SGMSH-15D SGMSH-20D
5000 5000 5000
4000 4000 \ 4000 \
3000 3000 3000
VELOCITA VELOCITA VELOCITA
(min"1) (min"1) \ (min“1) \
2000 2000 2000
A B \ A B \ A B \
1000 \ 1000 \ 1000 \
% 2 4 6 8 10 0 5 10 15 °o 5 10 15 20
COPPIA (N - m) COPPIA (N - m) COPPIA (N - m)
SGMSH-30D SGMSH-40D SGMSH-50D
5000 5000 5000
4000 \ 4000 \ 4000 \
VELOC\TEOOO W VELOCIT/‘-\:IOO0 W VELOCIT/\3000 \
(min"1) (min-T) (min-1)
2000 2000 2000
A B \ A B ‘ A \ B \
1000 \ 1000 l 1000 ‘ \
° 0 10 20 30 0 0 10 20 30 40 0 0 10 20 30 40 50
COPPIA (N- m) COPPIA (N m) COPPIA (N - m)

Servomotori rotativi Sigma-ll
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Modello SGMUH, 400 V
Valori tipici
Tensione applicata 400 V
Servomotore modello SGMUH- [ 10D0J 15D 30D(] 40D(]
Potenza nominale kW 1,0 1,5 3,0 4,0
Coppia nominale N-m 1,59 2,45 4,9 6,3
Coppia massima istantanea N-m 6,5 11 21,5 29
Corrente nominale A (rms) 2,7 4.1 8,1 9,6
Corrente massima istantanea A (rms) 8,5 14 28 38,5
Velocitd nominale min” 6000
Velocita massima min’T 6000
Costante di coppia Nm/A (rms) 0,81 0,83 0,81 0,80
Momento di inerzia del rotore (JM) kg-m?x10°% 1,74 2,47 7,0 9,6
Momento di inerzia del carico Multiplo di (JM) 5
consentito (JL)
Power Rate kW/s 14,5 24,3 34,3 41,3
Accelerazione angolare nominale rad/s® 9130 9910 7000 6550
Encoder applicabile Standard Encoder incrementale (17 bit)
Opzionale -
Momento di inerzia del freno kg-m?x107% 0,25 2,10
di stazionamento J
Time rating Continuo
Classe di isolamento Classe F
Temperatura ambiente 0..+40°C

Umidita relativa

20 ... 80% (senza formazione di condensa)

Classe di vibrazioni

15 pm o inferiore

Caratteristiche di base

Custodia Interamente chiuso, autoraffreddato, IP67 (esclusa I'apertura dell'albero)
Resistenza alle vibrazioni Accelerazione vibrazioni 24,5 m/s®
Montaggio A flangia

Caratteristiche coppia-velocita

("A: Zona dilavoro continua B zona di lavoro intermittente)

SGMUH-10D

6000 \

5000

DN

4000

VELOCITA

2000 A

1000

\
(minly 3000 \
\
\
\

\
|
|
\
l

4 8 12
COPPIA (N - m)

SGMUH-30D

6000 \

5000

A\

4000

VELOCITA

1000

0

0

\
(min”1) \
2000 A \
|
\ 1

|
1
\
I

0 20
COPPIA (N - m)

30

SGMUH-15D

6000 \

5000

4000
VELOCITA

\ |

(min-1) 3000 \ \
2000(— \ ‘

\ |

| \

B
1000
0
0 5 10
COPPIA (N - m)
6000
5000
4000
VELOCITA \
(min-T) \
2000 — B \
1000 ‘
0
0 10 20 30
COPPIA (N - m)
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Modello SGMBH, 400 V

Valori tipici
Tipo SGMBH-[] 2BDIJA 3ZDJA 3GD[JA 4EDCIA 5EDCIA
Potenza nominale kW 22 30 37 45 55
Coppia nominale N-m 140 191 236 286 350
Coppia di stallo N-m 140 191 236 286 350
= Coppia massima N-m 280 382 471 572 700
-8 istantanea
g Corrente nominale A(rms) 58 80 100 127 150
&’ Corrente massima A(rms) 120 170 210 260 310 )
istantanea S
Velocita nominale/ min”T 1500/2000 E
massima -
Inerzia del rotore kg-m? 0,0592 [ 0,0773 0,139 | 0,151 0,197 2
o Case di protezione P44 g
= 3
% Metodo di montaggio A flangia Sulla base della flangia ' Montaggio sulla base
Encoder Standard Incrementale, assoluto: 17 bit
Opzionale |Assoluto: 20 bit
Temperatura di utilizzo 0..40°C
Umidita di utilizzo 20 ... 80% (senza formazione di condensa)

Nota: 1. | motori a 37 kW e 45 kW con freni vanno montati sulla base.
Caratteristiche coppia-velocita

Velocita (min"") Velocita (min') Velocita (min“")
2000 2000 2000
A B A B A B

1000 1000 1000

0 0 0

0 100 200 300 Coppia (N-m) 0 100 200 300 400 Coppia (N-m) 0 100 200 300 400 500 Coppia (N-m)
SGMBH-2BDIA SGMBH-3ZDIJA SGMBH-3GDA

Velocita (min"") Velocita (min')
2000 2000

zona di lavoro continua

zona di lavoro intermittente
A B A B
1000 1000
0 0 .
0 200 400 600 Coppia (N-m) 0 200 400 600 800 Coppia (N-m)
SGMBH-4EDIIA SGMBH-5EDLIA

Servomotori rotativi Sigma-ll 179



OomRrRonN

Dimensioni

Servomotori

Modello SGMAH (230/400 V)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno LR Superficie della flangia Parte terminale dell'albero Peso approssi-
mativo (Kg)
Modello L LL L LL LA | LB | LC | LE [Mes-| LZ S |QK | W | T | U |Forox pro-| Senza | Con
saa fondita freno | freno
terra
della
linea
(LG)
SGMAH-A3ACIA6(ID-OY | 945 | 695 | 126 | 101 [ 25| 46 [30"| 40 [ 25| 5 [ 43 |6™® | 14 [ 2 | 2 [12] M25x5L | 0,3 0,6
SGMAH-A5ACJA6[ID-OY | 102,0 77 133,5 | 108,5 0,4 0,7
SGMAH-01ACJA6[ID-OY | 119,5 | 94,5 160 135 ght 3| 3|18 M3x6L 0,5 0,8
SGMAH-02ACJA6ID-OY | 126,5| 96,5 | 166 | 136 | 30 [ 70 [50""| 60 | 3 6 | 55[14™| 20 [ 5] 53] M5x8L 1,1 1,6
SGMAH-03DIJA6[ID-OY | 154,5 | 124,5| 194 164 1,7 2,2
SGMAH-04A1A6[1D-OY 1,7 2,2
SGMAH-07DCJA6CID-OY | 185 | 145 | 229,5[ 189,540 | 90 |[70""| 80 | 3 8 7 [16"™]| 30 34 4,3
SGMAH-08ALCIA6LID-OY 3,4 43
300 £30 N 80030 >
= (01 Eo i~
/ / LU, 1
| = V\ !
! L
I
i | o B CENY
300 +30 UL |
| | L | N
. ' L . LR, | | LR
| | | oLe
Messa a terra Messa a terra — =
I‘é_ dellainea (LG LE dellalinea (ﬂ’»%LiE ‘ ‘
QK fm—gg 1%
£ v v 2| . - v| i v QK. | < s\}
) 1
e e 2 T T T T T =g
K | &+
= H Foro x
\_Freno di stazionamento 4-¢LZ \ Profondita
. . MAH-A3,-A5,-01 MAH-02 ... -
Modelli senza freno Modelli con freno sG 8RS0 SG 0 08
Modello SGMPH (230/400 V)
Dimensioni (mm) Senza freno Con freno | LR Superficie della flangia Parte terminale dell'albero Peso approssi-
mativo (Kg)
Modello L LL L LL LA (LB | LC | LE |Mes-| LZ S QK | W | T | U |Foro x pro-| Senza Con
saa fondita freno | freno
terra
della
linea
(LG)
SGMPH-01LJJ6ID-OY 87 62 116 91 25 [ 70 [ 50" 60 3 6 558 14 [ 3] 3 [1,8 M3x6L 0,7 0,9
SGMPH-02[ LI I6[1D-OY 97 67 128,5| 98,5 [ 30 | 90 [70""| 80 3 8 7 [14™] 16 5|15 3 M5x8L 1,4 1,9
SGMPH-04116[1D-OY | 117 87 148,5 | 118,5 2,1 2,6
SGMPH-08L1IJ6[ID-QY | 126,5 | 86,5 160 120 [ 40 [ 145 [110"[ 120 [ 3,5 10 10 [16™| 22 4,2 5,7
SGMPH-15L1CC16[ID-OY | 154,5 | 114,5 | 188 148 7 19 6| 6 |35 MeéxiOL 6,6 8,1
300430 ‘
|ﬁ 3 Parte terminale dell‘albero |
4 i U, < |
BN
30030 300:30 L A ?J
T L I L oLe
\ LL LR I [C LR
| | emeas
1 «zﬂa\mi> LE 1 ﬂe\\ahni> LE
mE 2
—ft— =T s — - =g
=g B
i a 1 a
"\Freno di stazionamento

Modelli senza freno

Modelli con freno
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Modello SGMGH (400 V)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno LR| L |KB1| KL Superficie della flangia Parte terminale dell'albero Peso
T 1 approssi-
mativo (Kg)
Modello L |LL[KB2| L |LL |KB2/KB3|KL3 LA| LB |LC|[LE|Mes-([LH{ LZ | S| Q |[QK[(W|T| U | P |Sen-|Con
saa za | fre-
terra
della freno| no
linea
(LG)
SGMGH-05DLIA6[J-OY (196 [138(117 (234 [176{154 |109 | 98 | 58 [46] 65 [109|145| 110 {130| 6 | 12165 9 [19|40|25|5|5| 3 |M5| 55 | 7,5
SGMGH-09DIJA6[J-OY |219 [161|140 (257 |199|177 (132 88 L X 76 | 9,6
SGMGH-13DLIA6J-OY (243 [185(164 (281 [223{201 |156 112 22 6|6|35(12L[ 96 | 12 :
SGMGH-20DLJA6[1-0Y 245 166|144 [296 |217|195 [137 | 123 79 (47| 89 [140(200(114,3(180(3,2| 18 [230(|13,5( 35| 76 | 60 |10/ 8| 5 [M12| 14 | 19 g
SGMGH-30DLIA6[J-0Y (271 [192{170 (322 |243(221 |163 115 x | 18 [ 23,5 £
SGMGH-44D[JA6[J-OY |305 |226|204 (356 |277|255 (197 149 2511723 28,5 o
SGMGH-55DCIA6[]-OY [373 [260(238 [424 |311[289 |231 11 174 (150 421110{ 90 12 M16[ 30 | 35 g
SGMGH-75DIJA6[1-0OY 447 (334|312 {498 |385|363 (305 248 X [ 40 |455 g
32L 5
SGMGH-1ADLIA6L1-OY |454 (338|316 |499 |383|362 |315 | 142(116(47| 251 |168|235| 200 (220| 4 | 18 [270|13,5(42|110( 90 |12( 8| 5 |M16| 57,5 | 65 @
X
L 32L
SGMGH-1EDLJA6[1-0OY |573 (457|435 {635 |519(497 (415 48| 343 20 55 16(10| 6 [M20| 86 | 100
X
40L
- LL - LR‘ L
- -l LL LR
LT |
o FESS& a IEIrEG LT
in Messaatera | | |4 ML~ o __ _ _ _ _ ______________
cotanea(LG3) | LE deliatinea (LG), I
‘ - Parte terminale ;
Q dellalbero
|
i |
S —+ o 8 P
gl &4 ‘%‘ Djé%iﬁ -;!: |
—|© ¥4
< 1m 1 e OF T |
, ;@ ket |/ N"HY ’
- KBL KB3 4-$LZ Fori di montaggio
KB2
_ KB2
Modelli senza freno Modelli con freno
Modello SGMSH (400 V)
Dimensioni (mm) Senza freno Con freno LR|LT|KB | KL Superficie della flangia Parte terminale dell'albero Peso ap-
111 prossimati-
vo (Kg)
Modello L |LL |KB2| L | LL |KB2|KB3|KL3 LA|LB|LC|LE |Mes-|LH|LZ| S |Q [QK|W [ T | U | P [Sen-| Con
saa za |freno
terra freno
della
linea
(LG)

SGMSH-10DJA6[1-0Y |194|149| 128 [238|193| 171|120 | 85 |45|46| 76 | 96 (115 9?" 100| 3 [10[130] 7 [24™| 4032 8 [ 7| 4 [M8]| 46 | 6,0

SGMSH-15DIJAGLI-OY |220|175| 154 |264|219] 197 | 146 [702| x 58] 75
SGMSH-20DI JAGL-OY |243[198| 177 | 287|242 220 | 169 1125 16L70 [ 85
SGMSH-30DJAGLI-OY |262|199|178 |300|237| 216|170 | 98 |63| |124|114|145[110[130| 6 |12 [165| 9 |287| 55 | 50 11 | 14
SGMSH-40DJAGL1-OY |299|236 | 215 |337|274| 253 | 207 [761] h7 2 | 17
SGMSH-50DJA6LI-OY |339|276 | 255 |377|314| 293 | 247 201] 17 | 20

L
LL
LR 0 R -
LT Messa a terra LT Hesaatels _Fori di
detiatinea (LG) (QL“(‘";% aLe montaggio 4¢LZ
—r T A | B Parte terminale |
¢ 2 |g — Q, g dell'albero |
e H—HFE St :
Qo — Q !
— - — < P
4 I
~u I
] 59
|
|
i
i

KL1
88
KL3
r
1

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, I
o KB KB1
KB2 k83
KB2
Modelli senza freno Modelli con freno
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Modello SGMUH (400 V)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno LR|LT|KB1|KL1| Superficie della flangia Parte terminale dell'albero |Peso appros-
simativo (Kg)
Modello L [ LL |[KB2| L |LL|KB2|KB3|KL3 LA (LB |LC|LE |Mes-|LH|LZ| S | Q |QK|W|T|(U | P [Senza| Con
saa freno | freno
terra
della
linea
(LG)
SGMUH-10DCIA6-OY [194|149] 128 [238 {193 171120 85 |45 [46| 76 | 96 [130[110[116[3,5[10{150[ 9 [24™| 40 |32 (8|74 [M8| 4,8 6,2
SGMUH-15DJA6-0Y |220( 175 | 154 | 264 |219| 197 | 146 102 X 6,0 7,7
SGMUH-30D[1A6[1-0OY |262|202 | 181 | 300 (237219173 | 98 | 60 127 |114|165|130|155 12[190[11]28™| 55 | 50 16L 11,5 | 14,5
SGMUH-40DJA6[-OY |327|269 | 245 | 362 |302| 281|210 71| 164 15 18
L L
LL
LR LL LR i di
T Messa atora T Tom et _Fori di
gota nea (LG) {s) oLc montaggio 49LZ
— T =AM | B Parte terminale |
— Qg+ =il Q.o dell'albero |
— o ——H St :
— o =
— L —— — 3 |
=t — |
[E— I
I
I
I
I

KL1
88
KL3
1
1N I

I
|« KBL . KB1
KB2 KB3
KB2
Modelli senza freno Modelli con freno

Modello SGMBH (400 V)
Modello: SGMBH-2BD i iA/-3ZD A (22/30 kW)

o
b7

601 (22 KW),670 (30 kW) 140 1250 (a flangia)
| @ @ -
| e g —]
— Q|
| %
&
e o — t
#1 connettore per encoder 220
2 Connettore per ventola ©4-135
Peso approssimativo: 120 kg (22 kW)
140 kg (30 kW)

Modello: SGMBH-3GD i }A /-4E:: A37/45 kW

%

O
676 (37kW),717 (45kW) (280 (aflangia) O,

& &
Eaa -t

k., =

#1 connettore per encoder

(%]

]

I,

|+
0030
700011

2508046

«2 Connettore per ventola

4175

Peso approssimativo: 230 kg (37 kW)
250 kg (45 kW)

Modello: SGMBH-5ED ::A (55 kW)

#2 Connettore per ventola

#1 connettore per encoder 324
802 170 £300
#3
Wil |
\J_L 1
— ' —1® )
1 *
R
@ @ @ ¢ f % o ]
* N2
L o 3 °
(G R
o e— ) j 8 L
- ES
H 2
\ 406 121 @) |, 1305 |, 1305 |
0 4-24 330
Peso approssimativo: 350 kg
«1 Connettore per encoder x2 Connettore per ventola
Presa: 97F-3102E20-29P Presa: CE05-2A18-10PD-B

Spina IP67 (angolata): MS3108E20-29S Spina IP67 (angolata): MS3108E18-10S
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Modellidisponibili

(Fare riferimento al capitolo servoazionamenti)

Servoazionamento con schede Servoazionamento
accessorie per configurazione intelligente
flessibile del sistema

@ XtraDrive

® Sigma Il Opzioni di azionamento
Servoazionamento

<
3
£
15}
8
2
7}
o
<
[}
(2]

Cavo del freno

@

@ Cavo di alimentazione
@ Cavo encoder

@ Cavo encoder

Cavi per alimentazione

e encoder
2 9
5 A
Cal [ C % ] —]
— . . 1 —
E i 22 . f

(1) Servomotore (1) Servomotore (1) Servomotore (1) Servomotore (1) Servomotore (1) Servomotore
SGMBH SGMAH SGMPH SGMGH SGMUH SGMSH
1.500 giri/min 3.000 giri/min 3.000 giri/min 1.500 giri/min 3.000 giri/min 6.000 giri/min
(22-55 kW) (30-750 W) (100-1500 W) (450W-15 kW) (1-5 kW) (1-4 kW)

Nota: | simboli 1D(@)(3)... mostrano la sequenza consigliata per selezionare i servomotori e i cavi.
Servomotore
(@ Selezionate il motore tra le famiglie SGMAH, SGMPH, SGMGH, SGMUH, SGMSH, SGMBH utilizzando le relative tabelle nelle pagine seguenti.

Servoazionamento
Nota: La selezione di un servoazionamento Sigma-Il o XtraDrive determina la scelta del cavo encoder necessario.

(@ Fare riferimento al capitolo sui servoazionamenti Sigma-Il o XtraDrive per informazioni dettagliate sulle caratteristiche del servoazionamento
e sulla gamma di accessori.
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SGMAH - Servomotori cilindrici da 3.000 giri/min (30 ... 750 W)

Simbolo Caratteristiche Modello Servoazionamenti compatibili Z:i
Tensione |Encoder e design Coppia Potenza Sigma Il XtraDrive
nominale
@ 230V Encoder Senza |0,096 Nm 30 W SGMAH-A3AAA61D-OY |SGDH-A3AE-OY |XD-P3-MNO1
qurgilgentale freno  [0,159 Nm 50 W SGMAH-A5AAA61D-OY |SGDH-ASAE-OY  |XD-P5-MNO1
0,318 Nm 100 W SGMAH-01AAA61D-OY |SGDH-0TAE-OY  |XD-01-MNO1
Albero dritto con 0,637 Nm 200 W SGMAH-02AAA61D-OY |SGDH-02AE-OY  |XD-02-MNO1
chiavetta e foro filettato 1,27 Nm 400 W SGMAH-04AAA61D-OY |SGDH-04AE-OY |XD-04-MNO1
2,39 Nm 750 W SGMAH-08AAA61D-OY |SGDH-08AE-S-OY |XD-08-MN
Con 0,096 Nm 30W SGMAH-A3AAA6CD-OY |SGDH-A3AE-OY |XD-P3-MNO1
freno  [0,759 Nm 50 W SGMAH-ASAAAGCD-OY |SGDH-ASAE-OY | XD-P5-MNOf1
0,318 Nm 100 W SGMAH-01AAA6CD-OY |SGDH-0TAE-OY  |XD-01-MNO1
0,637 Nm 200 W SGMAH-02AAA6CD-OY |SGDH-02AE-OY  |XD-02-MNO1
1,27 Nm 400 W SGMAH-04AAA6CD-OY |SGDH-04AE-OY  |XD-04-MNO1
2,39 Nm 750 W SGMAH-08AAAGCD-OY |SGDH-08AE-S-OY |XD-08-MN
Encoder assoluto  |Senza |0,096 Nm 30W SGMAH-A3ATA61D-OY |SGDH-A3AE-OY |XD-P3-MNO1
(16 bit) freno  [0,159 Nm 50 W SGMAH-A5ATA61D-OY |SGDH-ASAE-OY |XD-P5-MNO1
Albero dritto con 0,318 Nm 100 W SGMAH-01ATA61D-OY |SGDH-01AE-OY |XD-01-MNO1
chiavetta e foro filettato 0,637 Nm 200 W SGMAH-02ATA61D-OY |SGDH-02AE-OY  |XD-02-MNO1
’ 1,27 Nm 400 W SGMAH-04ATA61D-OY |SGDH-04AE-OY |XD-04-MNO1
== 2,39 Nm 750 W SGMAH-08ATA61D-OY |SGDH-08AE-S-OY |XD-08-MN
Con 0,096 Nm 30W SGMAH-A3ATA6CD-OY |SGDH-A3AE-OY |XD-P3-MNO1
freno  [0,759 Nm 50 W SGMAH-ASATA6CD-OY |SGDH-ASAE-OY | XD-P5-MNOf1
0,318 Nm 100 W SGMAH-01ATA6CD-OY |SGDH-0TAE-OY |XD-01-MNO1
0,637 Nm 200 W SGMAH-02ATA6CD-OY |SGDH-02AE-OY  |XD-02-MNO1
1,27 Nm 400 W SGMAH-04ATA6CD-OY |SGDH-04AE-OY  |XD-04-MNO1
2,39 Nm 750 W SGMAH-08ATA6CD-OY |SGDH-08AE-S-OY |XD-08-MN
400 V Encoder Senza |0,955 Nm 300 W SGMAH-03DAA61D-OY |SGDH-05DE-OY  |XD-05-TN
zqgrgirgentale freno  [2,07 Nm 650 W SGMAH-07DAA61D-OY |SGDH-10DE-OY  |[XD-10-TN
Albero con chiavetta  |CON 0,955 Nm 300 W SGMAH-03DAA6CD-OY |SGDH-05DE-OY  |XD-05-TN
freno  [2,07 Nm 650 W SGMAH-07DAA6CD-OY |SGDH-10DE-OY  |XD-10-TN
Encoder assoluto Senza |0,955 Nm 300 W SGMAH-03D1A61D-OY [SGDH-05DE-OY XD-05-TN
glg bit) ) freno  [2,07 Nm 650 W SGMAH-07D1A61D-OY |SGDH-10DE-OY |XD-10-TN
ero con chiavetta =0 0,955 Nm 300 W SGMAH-03D1A6CD-OY |SGDH-05DE-OY  |XD-05-TN
freno  [2,07 Nm 650 W SGMAH-07D1A6CD-OY |SGDH-10DE-OY  |[XD-10-TN
SGMPH - Servomotori cubici da 3.000 giri/min (100 ... 1.500 W)
Simbolo Caratteristiche Modello Servoazionamenti compatibili (2)
Tensione |Encoder e design Coppia Potenza Sigma ll XtraDrive
nominale
@ 230V Encoder Senza |0,318 Nm 100 W SGMPH-01AAA61D-OY [SGDH-01AE-OY  [XD-01-MNO1
qufgi't';e“ta'e freno 10,637 Nm 200 W SGMPH-02AAA61D-OY [SGDH-02AE-OY  [XD-02-MNOf
1,27 Nm 400 W SGMPH-04AAA61D-OY [SGDH-04AE-OY  [XD-04-MNO1
Albero dritto con 2,39 Nm 750 W SGMPH-08AAA61D-OY [SGDH-08AE-S-OY [XD-08-MN
chiavetta e foro filettato 4,77 Nm 1500W  |SGMPH-15AAAG1D-OY |SGDH-15AE-S-OY |XD-15-MN
Con 0,318 Nm 100 W SGMPH-01AAA6CD-OY [SGDH-01AE-OY  [XD-01-MNO1
freno 10,637 Nm 200 W SGMPH-02AAA6CD-OY [SGDH-02AE-OY  |XD-02-MNO1
1,27 Nm 400 W SGMPH-04AAA6CD-OY [SGDH-04AE-OY  [XD-04-MNO1
2,39 Nm 750 W SGMPH-08AAAGCD-OY |SGDH-08AE-S-OY |XD-08-MN
4,77 Nm 1500 W  |[SGMPH-15AAA6CD-OY |SGDH-15AE-S-OY [XD-15-MN
Encoder assoluto Senza |0,318 Nm 100 W SGMPH-01A1A61D-OY [SGDH-01AE-OY XD-01-MNO1
(16 bit) freno  [0,637 Nm 200 W SGMPH-02A1A61D-OY |SGDH-02AE-OY  |XD-02-MNOf1
Albero dritto con 1,27 Nm 400 W SGMPH-04A1A61D-OY [SGDH-04AE-OY  [XD-04-MNO1
chiavetta e foro filettato 2,39 Nm 750 W SGMPH-08A1A61D-OY |SGDH-08AE-S-OY |XD-08-MN
4,77 Nm 1500 W  |SGMPH-15A1A61D-OY |SGDH-15AE-S-OY |XD-15-MN
Con 0,318 Nm 100 W SGMPH-01A1A6CD-OY [SGDH-01AE-OY  [XD-01-MNO1
freno 10,637 Nm 200 W SGMPH-02A1A6CD-OY [SGDH-02AE-OY  |XD-02-MNO1
1,27 Nm 400 W SGMPH-04A1A6CD-OY [SGDH-04AE-OY  [XD-04-MNO1
2,39 Nm 750 W SGMPH-08A1A6CD-OY |SGDH-08AE-S-OY |XD-08-MN
4,77 Nm 1500 W  |SGMPH-15A1A6CD-OY |SGDH-15AE-S-OY |XD-15-MN
400 V Encoder Senza |0,637 Nm 200 W SGMPH-02DAA61D-OY |SGDH-05DE-OY  |XD-05-TN
qufgi't';enta'e freno 1,27 Nm 400 W SGMPH-04DAA61D-OY |SGDH-05DE-OY  |XD-05-TN
2,39 Nm 750 W SGMPH-08DAA61D-OY [SGDH-10DE-OY  [XD-10-TN
Albero con chiavetta 4,77 Nm 1500 W  [SGMPH-15DAA61D-OY |SGDH-15DE-OY  [XD-15-TN
Con 0,637 Nm 200 W SGMPH-02DAA6CD-OY |SGDH-05DE-OY  [XD-05-TN
freno  [127 Nm 400 W SGMPH-04DAA6CD-OY [SGDH-05DE-OY  |XD-05-TN
2,39 Nm 750 W SGMPH-08DAA6CD-OY |SGDH-10DE-OY  [XD-10-TN
4,77 Nm 1500 W  [SGMPH-15DAA6CD-OY [SGDH-15DE-OY  |XD-15-TN
Encoder assoluto Senza |0,637 Nm 200 W SGMPH-02D1A61D-OY [SGDH-05DE-OY XD-05-TN
(16 bit) freno  [127 Nm 400 W SGMPH-04D1A61D-OY |SGDH-05DE-OY  |XD-05-TN
Albero con chiavetta 2,39 Nm 750 W SGMPH-08D1A61D-OY |SGDH-10DE-OY  [XD-10-TN
4,77 Nm 1500 W  |SGMPH-15D1A61D-OY |[SGDH-15DE-OY |XD-15-TN
Con 0,637 Nm 200 W SGMPH-02D1A6CD-OY |SGDH-05DE-OY  |XD-05-TN
freno [127 Nm 400 W SGMPH-04D1A6CD-OY [SGDH-05DE-OY  |XD-05-TN
2,39 Nm 750 W SGMPH-08D1A6CD-OY [SGDH-10DE-OY [XD-10-TN
4,77 Nm 1500 W  |SGMPH-15D1A6CD-OY |SGDH-15DE-OY  |XD-15-TN
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SGMGH - Servomotori da 1.500 giri/min (0,45 ... 15 kW)

Simbolo Caratteristiche Modello Servoazionamenti compatibili (2)
Tensione |Encoder e design Coppia Potenza Sigma Il XtraDrive
nominale
@ 400 V Encoder Senza [2,84 Nm 0,45 kW  |SGMGH-05DCA6F-OY [SGDH-05DE-OY  |XD-05-TN
qufgﬂ;e"ta'e freno 5,39 Nm 0,85kW  [SGMGH-09DCA6F-OY [SGDH-10DE-OY  [XD-10-TN
8,34 Nm 1,3 kW SGMGH-13DCA6F-OY |SGDH-15DE-OY  [XD-15-TN
Albero dritto con 11,5 Nm 1,8 kW SGMGH-20DCA6F-OY |SGDH-20DE-OY  [XD-20-TN
chiavetta e foro filettato 18,6 Nm 20KW _ |SGMGH-30DCA6F-OY |SGDH-30DE-OY  |XD-30-TN
28,4 Nm 4,4 kKW SGMGH-44DCA6F-OY |SGDH-50DE-OY  |XD-50-TN
35,0 Nm 5,5 kW SGMGH-55DCA6F-OY |SGDH-60DE-OY -
48,0 Nm 7,5 kW SGMGH-75DCA6F-OY |SGDH-75DE-OY -
70,0 Nm 11,5kW  |SGMGH-1ADCA6F-OY |SGDH-1ADE-OY -
95,4 Nm 150 kW |SGMGH-1EDCA6F-OY |SGDH-1EDE-OY -
Con 2,84 Nm 0,45 kW  [SGMGH-05DCA6H-OY [SGDH-05DE-OY  |XD-05-TN
freno 5,39 Nm 0,85kW  [SGMGH-09DCA6H-OY [SGDH-10DE-OY  [XD-10-TN
8,34 Nm 1,3 kW SGMGH-13DCA6H-OY |SGDH-15DE-OY  [XD-15-TN
11,5 Nm 1,8 kW SGMGH-20DCA6H-OY |[SGDH-20DE-OY  [XD-20-TN
18,6 Nm 2,9 kW SGMGH-30DCA6H-OY |[SGDH-30DE-OY  |XD-30-TN
28,4 Nm 4,4 kKW SGMGH-44DCA6H-OY |SGDH-50DE-OY  [XD-50-TN
35,0 Nm 5,5 kW SGMGH-55DCA6H-OY |[SGDH-60DE-OY -
48,0 Nm 7,5 kW SGMGH-75DCA6H-OY [SGDH-75DE-OY -
70,0 Nm 11,5kW  [SGMGH-1ADCABH-OY |[SGDH-1ADE-OY -
95,4 Nm 150 kW  |SGMGH-1EDCA6H-OY |SGDH-1EDE-OY -
Encoder assoluto Senza (2,84 Nm 0,45 kW SGMGH-05D2A6F-OY SGDH-05DE-OY XD-05-TN
(17 bit) freno  [539 Nm 0,85kW  |SGMGH-09D2A6F-OY |SGDH-10DE-OY  |XD-10-TN
Albero dritto con 8,34 Nm 1,3 kW SGMGH-13D2A6F-OY |SGDH-15DE-OY  [XD-15-TN
chiavetta e foro filettato 11,5 Nm 1,8 kW SGMGH-20D2A6F-OY  |SGDH-20DE-OY  [XD-20-TN
18,6 Nm 2,9 kW SGMGH-30D2A6F-OY |SGDH-30DE-OY  |XD-30-TN
28,4 Nm 4,4 kKW SGMGH-44D2A6F-OY |SGDH-50DE-OY  [XD-50-TN
35,0 Nm 5,5 kW SGMGH-55D2A6F-OY  |SGDH-60DE-OY -
48,0 Nm 7,5 kW SGMGH-75D2A6F-OY  |SGDH-75DE-OY -
70,0 Nm 11,5kW  [SGMGH-1AD2A6F-OY |SGDH-1ADE-OY -
95,4 Nm 150 kW  |SGMGH-1ED2A6F-OY |SGDH-1EDE-OY -
Con 2,84 Nm 0,45kW  [SGMGH-05D2A6H-OY |[SGDH-05DE-OY  [XD-05-TN
freno 5,39 Nm 0,85 kW  |SGMGH-09D2A6H-OY [SGDH-10DE-OY |XD-10-TN
8,34 Nm 1,3 kW SGMGH-13D2A6H-OY |SGDH-15DE-OY  [XD-15-TN
11,5 Nm 1,8 kW SGMGH-20D2A6H-OY |SGDH-20DE-OY  [XD-20-TN
18,6 Nm 2,9 kW SGMGH-30D2A6H-OY [SGDH-30DE-OY  |XD-30-TN
28,4 Nm 4,4 KW SGMGH-44D2A6H-OY [SGDH-50DE-OY  [XD-50-TN
35,0 Nm 5,5 kW SGMGH-55D2A6H-OY  |SGDH-60DE-OY -
48,0 Nm 7,5 kW SGMGH-75D2A6H-OY  [SGDH-75DE-OY -
70,0 Nm 11,5kW  |SGMGH-1AD2A6H-OY |SGDH-1ADE-OY -
95,4 Nm 150 kW  |SGMGH-1ED2A6H-OY |SGDH-1EDE-OY -
SGMSH - Servomotori da 3.000 giri/min (1 ... 5 kW)
Simbolo Caratteristiche Modello Servoazionamenti compatibili @
Tensione |Encoder e design Coppia Potenza Sigma Il XtraDrive
nominale
@ 400V Encoder Senza [3,18 Nm 1,0 kW SGMSH-10DCA6F-OY  |SGDH-10DE-OY  [XD-10-TN
qufgﬂ;e"ta'e freno 4,9 Nm 1,56 kKW SGMSH-15DCA6F-OY  |SGDH-15DE-OY  [XD-15-TN
6,36 Nm 2,0 kW SGMSH-20DCA6F-OY |SGDH-20DE-OY  [XD-20-TN
Albero dritto con 9,8 Nm 3,0 kW SGMSH-30DCA6F-OY [SGDH-30DE-OY  |XD-30-TN
chiavetta e foro filettato 12,6 Nm 40KWN _ |SGMSH-40DCA6F-OY |SGDH-50DE-OY  |XD-50-TN
15,8 Nm 5,0 kW SGMSH-50DCA6F-OY  [SGDH-50DE-OY  |XD-50-TN
Con 3,18 Nm 1,0 kW SGMSH-10DCA6H-OY [SGDH-10DE-OY  [XD-10-TN
freno 4,9 Nm 1,5 kW SGMSH-15DCA6H-OY |SGDH-15DE-OY  [XD-15-TN
6,36 Nm 2,0 kW SGMSH-20DCA6H-OY |SGDH-20DE-OY  [XD-20-TN
9,8 Nm 3,0 kW SGMSH-30DCA6H-OY [SGDH-30DE-OY  [XD-30-TN
12,6 Nm 4,0 kW SGMSH-40DCAGH-OY [SGDH-50DE-OY  |XD-50-TN
15,8 Nm 5,0 kW SGMSH-50DCA6H-OY |[SGDH-50DE-OY  [XD-50-TN
Encoder assoluto  |[Senza 3,18 Nm 1,0 kW SGMSH-10D2A6F-OY  |SGDH-10DE-OY  [XD-10-TN
(17 bit) freno 4,9 Nm 1,5 KW SGMSH-15D2A6F-OY  |SGDH-15DE-OY  |XD-15-TN
Albero dritto con 6,36 Nm 2,0 kW SGMSH-20D2A6F-OY  |SGDH-20DE-OY  [XD-20-TN
chiavetta e foro filettato 9,8 Nm 3,0 kW SGMSH-30D2A6F-OY  |SGDH-30DE-OY  |XD-30-TN
12,6 Nm 4,0 kW SGMSH-40D2A6F-OY  [SGDH-50DE-OY  [XD-50-TN
15,8 Nm 5,0 kW SGMSH-50D2A6F-OY  [SGDH-50DE-OY  |XD-50-TN
Con 3,18 Nm 1,0 kW SGMSH-10D2A6H-OY  [SGDH-10DE-OY  [XD-10-TN
freno 4,9 Nm 1,5 kW SGMSH-15D2A6H-OY  |SGDH-15DE-OY  [XD-15-TN
6,36 Nm 2,0 kW SGMSH-20D2A6H-OY  [SGDH-20DE-OY  [XD-20-TN
9,8 Nm 3,0 kW SGMSH-30D2A6H-OY  [SGDH-30DE-OY  [XD-30-TN
12,6 Nm 4,0 kW SGMSH-40D2A6H-OY  |SGDH-50DE-OY  [XD-50-TN
15,8 Nm 5,0 kW SGMSH-50D2A6H-OY  |SGDH-50DE-OY  [XD-50-TN
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SGMUH - Servomotori da 6.000 giri/min (1 ... 4 kW)

Simbolo Caratteristiche Modello Servoazionamenti compatibili (2)
Tensione |Encoder e design Coppia Potenza Sigma Il XtraDrive
nominale
400 V Encoder Senza [1,59 Nm 1,0 kW SGMUH-10DCA61-OY  |SGDH-10DE-OY  [XD-10-TN
incrementale (17 bit) |freno 2 45 Nm 15kW  |SGMUH-15DCA61-OY |SGDH-15DE-OY |XD-15-TN
Albero con chiavetta
4,9 Nm 3,0 kW SGMUH-30DCA610Y  |SGDH-30DE-OY  |XD-30-TN
6,3 Nm 4,0 KW SGMUH-40DCA61-OY |SGDH-50DE-OY  [XD-50-TN
Con 1,59 Nm 1,0 kW SGMUH-10DCA6C-OY [SGDH-10DE-OY  [XD-10-TN
freno  [245Nm 1,5 kW SGMUH-15DCA6C-OY |SGDH-15DE-OY  [XD-15-TN
4,9 Nm 3,0 kW SGMUH-30DCAB6C-OY [SGDH-30DE-OY  [XD-30-TN
6,3 Nm 4,0 kW SGMUH-40DCA6C-OY |SGDH-50DE-OY  |XD-50-TN
SGMBH - Servomotori da 1.500 giri/min (22 ... 55 kW)
Simbolo Caratteristiche Modello Servoazionamenti
compatibili 825
Ten- Encoder e design Coppia Potenza Sigma Il
sione nominale
@ 400V !Encoder Senza freno Mon-|140 Nm 22 kW SGMBH-2BDCA61 |SGDH-2BDE
qufgit";e"‘a'e taggio a flangia (191 Nm 30 kW SGMBH-3ZDCA61 |SGDH-3ZDE
236 Nm 37 kKW SGMBH-3GDCA61 |SGDH-3GDE
Albero dritto con 286 Nm 45 kW SGMBH-4EDCA61 |SGDH-4EDE
chiavetta e foro filettato g4 freno Mon-|236 Nm 37 KW SGMBH-3GDCAL1 |SGDH-3GDE
taggio sulla base [286 Nm 45 kW SGMBH-4EDCAL1 |SGDH-4EDE
350 Nm 55 kW SGMBH-5EDCAL1 |SGDH-5EDE
Con freno Mon-  |140 Nm 22 kW SGMBH-2BDCA6C |SGDH-2BDE
taggio a flangia (191 Nm 30 kW SGMBH-3ZDCA6C |SGDH-3ZDE
Con freno 236 Nm 37 kW SGMBH-3GDCALC [SGDH-3GDE
L\J/lontaggio sulla  [286 Nm 45 kW SGMBH-4EDCALC |SGDH-4EDE
ase
Encoder assoluto Senza freno Mon-{140 Nm 22 kW SGMBH-2BD2A61 |SGDH-2BDE
(17 bit) taggio a flangia {191 Nm 30 kKW SGMBH-3ZD2A61 |SGDH-3ZDE
Albero dritto con 236 Nm 37 kW SGMBH-3GD2A61 [SGDH-3GDE
chiavetta e foro filettato 286 Nm 45 kW SGMBH-4ED2A61 |SGDH-4EDE
Senza freno Mon-|236 Nm 37 kW SGMBH-3GD2AL1 |SGDH-3GDE
taggio sulla base (286 Nm 45 KW SGMBH-4ED2AL1 |SGDH-4EDE
350 Nm 55 kW SGMBH-5ED2AL1 [SGDH-5EDE
Con freno Mon-  [140 Nm 22 kW SGMBH-2BD2A6C |SGDH-2BDE
taggio a flangia  [191 Nm 30 kW SGMBH-3ZD2A6C |SGDH-3ZDE
Con freno Mon- {236 Nm 37 kW SGMBH-3GD2ALC [SGDH-3GDE
taggio sulla base (286 Nm 45 KW SGMBH-4ED2ALC |SGDH-4EDE
Cavi encoder
per servoazionamento Sigma-ll
Simbolo Caratteristiche Modello Aspetto
@ Cavo encoder Sigma-Il per SGMAH/PH 3m [R88A-CRWA003C-DE
Servomotori 5m |R88A-CRWAQ005C-DE
SGMAH-LUOULED-OY 10m |R88A-CRWAO10C-DE

SGMPH-COOOOOOD-0Y

15m |R88A-CRWA015C-DE
20 m |R88A-CRWA020C-DE

Cavo encoder Sigma-Il per SGMGH/SH/UH 3 m [R88A-CRWBO003N-E

vomotor 5m |R88A-CRWBOO5N-E
SGMSH-(] 10 m |R88A-CRWBOTON-E

15m |R88A-CRWBO015N-E
20 m |R88A-CRWBO020N-E

SGMUH-[J, SGMBH-]

per servoazionamento XtraDrive

Simbolo Caratteristiche Modello Aspetto
® Cavo encoder XtraDrive per Sigma-II 3 m |XD-CRWA003-DE
Servomotori (SGMAH/PH) 5m |XD-CRWAO0O5-DE
=
M Tor (OCrwADIODE [H———$TfE
i i 15m |XD-CRWAO15-DE =
20 m |XD-CRWAO020-DE
Cavo encoder XtraDrive per Sigma-II 3m [XD-CRWBOO3N-E
Servomotori (SGMGH/SH/UH/BH) 5m |XD-CRWBOO5N-E
ggmgng 10 m |XD-CRWBO10N-E
SGMUH-01 15m |XD-CRWBO015N-E
20 m |XD-CRWBO020N-E
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Cavi di alimentazione

Simbolo Caratteristiche Modello Aspetto
@ Per servomotori senza freno a 200 V 3m |R88A-CAWA003S-DE
SGMAH-LILJACIICID-OY 5m |R88A-CAWA005S-DE
SGMPH-(01/02/04/08)A]J41D-OY 10m |R88A-CAWAO10S-DE
15m [R88A-CAWAO015S-DE
20 m |R88A-CAWA020S-DE
Per servomotori con freno a 200 V 3m |R88A-CAWAO003B-DE
SGMAH-LILJACILITICD-OY 5m |R88A-CAWAO005B-DE
SGMPH-(01/02/04/08)A]J14CD-OY 10m |R88A-CAWAO10B-DE
15m [R88A-CAWAO015B-DE
20 m |R88A-CAWAO020B-DE
Per servomotori senza freno a 200 V 3m |R88A-CAWB003S-DE
SGMPH-15ALILILID-OY 5m |R88A-CAWB005S-DE
10 m [R88A-CAWB010S-DE
15m [R88A-CAWB015S-DE
20 m |R88A-CAWB020S-DE
Per servomotori con freno a 200 V 3m [R88A-CAWB003B-DE
SGMPH-15ALILICICD-0Y 5m |R88A-CAWB005B-DE
10 m [R88A-CAWBO010B-DE
15m |R88A-CAWB015B-DE
20 m |R88A-CAWB020B-DE
Per servomotori senza freno a 400 V 3m |R88A-CAWKO003S-DE
SGMAH-LILIDLICILI1D-OY 5m |R88A-CAWK005S-DE
SGMPH-LLDULLID-OY 10m |R88A-CAWKO10S-DE
15m |R88A-CAWKO015S-DE
20 m |R88A-CAWKO020S-DE
Per servomotori con freno a 400 V 3m |R88A-CAWKO003B-DE
SGMAH-LILIDLICILICD-0Y 5m |R88A-CAWKO05B-DE
SGMPH-UJODULLCD-OY 10m |R88A-CAWKO10B-DE
15m |R88A-CAWKO015B-DE
20 m |R88A-CAWKO020B-DE
Per servomotori 400 V 3m [R88A-CAWCO003S-E
SGMGH-(05/09/13)DL 5m |R88A-CAWCO005S-E
SGMSH-(10/15/20)D0] 10m |R88A-CAWCO10S-E
SGMUH-(10115)DL] . 15m |R88A-CAWCO15S-E
Per i servomotori con freno & necessario un cavo
separato (R88A-CAWCOLIIB-E) 20 m |R88A-CAWCO020S-E
Per servomotori 400 V 3m [R88A-CAWDO003S-E
SGMGH-(20/30)DL] 5m |R88A-CAWDO05S-E
SGMSH-(30/40/50)DL] 10m |R88A-CAWDO10S-E
SGMUH‘(SOM-O)DD 5 ; 15m |R88A-CAWDO015S-E
Per i servomotori con freno & necessario un cavo
separato (R88A-CAWCOLIIB-E) 20 m |R88A-CAWDO020S-E
Per servomotori 400 V 3m [R88A-CAWGO003S-E
SGMGH-44DL] 5m |R88A-CAWGO005S-E
Per i servomotori con freno & necessario un cavo 10m |R88A-CAWGO10S-E
separato (R88A-CAWCOL[[1B-E) 15m |R88A-CAWGO015S-E
20 m |R88A-CAWG020S-E
Per servomotori 400 V 3m [R88A-CAWF003S-E
SGMGH-55DL] 5m |R88A-CAWF005S-E
) ) R ) 10 m |R88A-CAWFO010S-E
Per i servomotori con freno & necessario un cavo
separato (R88A-CAWCOLIIB-E) 15m |R88A-CAWFO015S-E
20 m |R88A-CAWF020S-E
Per servomotori 400 V 3m [R88A-CAWHO003S-E
SGMGH-(75/1A)DL] 5m |R88A-CAWH005S-E
Per i servomotori con freno & necessario un cavo 10m |R88A-CAWHO10S-E
separato (R88A-CAWCOLIIB-E) 15 m |R88A-CAWHO15S-E
20 m [R88A-CAWHO020S-E
Per servomotori 400 V 3m [R88A-CAWJ003S-E
SGMGH-1EDL] 5m |R88A-CAWJ005S-E
Per i servomotori con freno & necessario un cavo 10m |R88A-CAWJO10S-E
separato (R88A-CAWCOLIIB-E) 15m |R88A-CAWJ015S-E
20 m |R88A-CAWJ020S-E
Cavo del freno (per motori SGMGH/SH/UH)
Simbolo Caratteristiche Modello Aspetto
@ Solo cavo del freno. 3m [R88A-CAWCO003B-E
Per servomotori con freno a 400 V 5m |R88A-CAWCO005B-E S
SGMGH-LIIDD] 70 m |R8BA-CAWCO10B-E @ﬁ:‘:’i@
SGMSH-L1 DL 15m |R88A-CAWC015B-E
SGMUH-CIDO
20 m |R88A-CAWCO020B-E
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Connettori

Caratteristiche

Modello

Connettore di potenza Hypertac IP67 (per motori a 200 V SGMAH/PH-ICJACICICICID-OY)

SPOC-06K-FSDN169

Connettore di potenza Hypertac IP67 (per motori a 400 V SGMAH/PH-JCIDOCICICID-OY)

LPRA-06B-FRBN170

Connettore encoder Hypertac IP67 (per motori SGMAH/PH-CICICCICICID-0Y)

SPOC-17H-FRON169

Connettore MIL per potenza IP67 (per servomotori a 400 V SGMGH-(05/10/13)D[], SGMSH-(10/15/20)DL], SGMUH-(10/15)DL]))
(per ventola SGMBH-[1)

MS3108E18-10S

Connettore MIL per potenza IP67 (per servomotori a 400 V SGMGH-(20/30/44)Dl], SGMSH-(30/40/50)D[1, SGMUH-(30/40)D[)

MS3108E22-22S

Connettore MIL per potenza IP67 (per servomotori a 400 V SGMGH(55/75/1A/1E)DL])

MS3108E32-17S

Connettore MIL per potenza IP67 (per servomotori a 400 V SGMGH-[], SGMSH-[], SGMUH-[])

MS3108E10SL-3S

Connettore encoder MIL IP67 (per motori SGMGH-[J, SGMSH-[J, SGMUH-[], SGMBH-[)

MS3108E20-29S

Parte rimanente, connettore maschio di potenza Hypertac IP67
(connettore incluso nel motore per modelli SGMAH/PH-CICJACICICICID-OY a 200 V)

SRUC-06J-MSCN236

Parte rimanente, connettore maschio di potenza Hypertac IP67
(connettore incluso nel motore per modelli SGMAH/PH-CICIDLICICICID-OY a 400 V)

LRRA-06A-MRPN182

Parte rimanente, connettore maschio di potenza Hypertac IP67 (connettore incluso nel motore per modelli SGMAH/PH-LICICICILICICID-OY)

SRUC-17G-MRWNO087

TUTTE LE DIMENSIONI INDICATE SONO ESPRESSE IN MILLIMETRI.

moltiplicare per 0,03527.

Per effettuare la conversione da millimetri a pollici, moltiplicare per 0,03937. Per effettuare la conversione da grammi a once

In prospettiva di future migliorie al prodotto, le informazioni contenute nel presente documento sono soggette

Cat. No. 147E-IT-01 a modifiche senza preavviso.
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